Technische Daten

Regler fur
Petersenspulen

REG-DP

im Aufbaugehduse
im Einbaugehause

als 19” Steckbaugruppe

1. Verwendung

Der frei programmierbare Regler REG-DP wird in
Mittel- und Hochspannungsnetzen zur Regelung von
kontinuierlich, unter Last verstellbaren Petersenspu-
len (P-Spule, Erdschluss-Léschspule oder auch E-
Spule genannt) eingesetzt. Dariiber hinaus kénnen
alle weiteren Steuer-, Mess- und Registrieraufgaben
,rund um die Petersen Spule” geldst werden.

Regelverfahren
Klassisch

Der Regler stellt standardmaRig verschiedene Ver-
fahren zur Regelung einer P-Spule zur Verfligung. Je
nach Aufgabenstellung kann auf eine prozentuale
oder absolute Verstimmung geregelt werden. Fir
Freileitungsnetze mit hoher natirlicher Unsymmet-
rie kann eine bestimmte Verlagerungsspannung und
Verstimmung eingehalten werden. Wahrend eines
Erdschlusses kann der Regler die Petersenspule um
die Verstimmung korrigieren und somit das Netz auf
Resonanz abstimmen, oder sich stillsetzen. Fir die
Regelung mehrerer Petersenspulen in einem Losch-
bezirk stehen unterschiedliche Methoden zur
Verflgung.

Mit optionaler Stromeinspeisung

In bestimmten Netzkonstellationen kann es vor-
kommen, dass ein klassisches Abstimmen der
Petersenspule nur schwer moglich ist. Beispielsweise
bei:

Sehr symmetrischen Netzen (Kabelnetze)

Stark gestértem Messsignal durch Last-
Ubersprechen (nicht lineare Verbraucher
bzw. Erzeuger im Netzgebiet)

Freileitungsnetze mit wechselnden Un-
symmetriebedingungen

Die optionale Stromeinspeisung ist in der Lage alle
diese Seiteneffekte auszublenden und die Petersen-
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spule exakt auf die tatsachliche Netzsituation abzu-
stimmen.

Widerstandssteuerung (Wattreststromerhéhung)

Als unabhangige Funktionseinheit ist eine frei para-
metrierbare Widerstandssteuerung  fir  die
Wattreststromerhohung inklusive einem thermi-
schen Abbild enthalten.

Steueraufgaben fiir Pulsortung iibernehmen

Durch die freie Programmierbarkeit des Reglers
kénnen Sonderaufgaben erfillt werden.

Die Pulsortung ist ein Verfahren zur Erdschlusssuche
im Mittelspannungsnetz. Der Regler kann optional
mit einem Hintergrundprogramm ausgestattet wer-
den, das die Ansteuerung und Uberwachung der
Pulsortungseinheit tibernimmt.

Damit koénnen Sie sicherstellen, dass notwendige
Randbedingungen fiir eine erfolgreiche Pulsortung
eingehalten werden.

Leittechnik / Kommunikation

Der Regler REG-DP verfiigt Gber einen Systembus (E-
LAN). Dartiber kann mit anderen Systemgeradten
kommuniziert werden.

Eine Leittechnikanbindung ist parallel (Relaiskontak-
te) als auch seriell moglich. Folgende Protokolle sind
verfuigbar (weitere Protokolle auf Anfrage):

IEC60870-5-101/103/104
IEC 61850

DNP 3.0 via Ethernet

DNP 3.0

MODBUS RTU / MODBUS TCP
SPABUS



Wir regeln das.

2. Merkmale

Multimaster - Systemarchitektur

Der REG-DP ist Teil einer Gerdtefamilie basierend auf
einer einheitlichen Hardwareplattform.

Werden mehrere Geréate iber den Systembus E-LAN
verbunden, kann mit Hilfe eines PC's jeder Busteil-
nehmer Uber die Schnittstellen jedes anderen
Teilnehmers parametriert oder ausgelesen werden.
Zusatzlich kdnnen mehrere PC's gleichzeitig auf ein-
zelne Systemteilnehmer zugreifen (Multimaster).
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1 Spannungswandler (Verlagerungsspannung)

2 | Stellungsmeldung (Widerstandsgeber) der
Spule

3 | Stromwandler ( z. B.: Strom durch die P-Spule)

4 Binare Eingange

5 Spannungsversorgung

6 | Anzeige - und Verarbeitungseinheit

7 Bindre Ausgdnge

8 | Analoge Ausgdnge

9 E-LAN - Anschluss (2 x R5485 mit Repeater)

10 | COM1, RS232

11 | COM2, RS232

12 | COM3, RS485

13 | Status - Meldung (Relais)
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2.1 Regler Funktionen
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Eine Anderung des Schaltzustandes des Netzes wird
durch eine Anderung der Verlagerungsspannung
erkannt. Der Regler fiihrt die Petersenspule unter
Beriicksichtigung von einstellbaren Randbedingun-
gen auf die eingestellte Verstimmung nach.

Am Bildschirm werden neben dem Status des Reg-
lers die folgenden Daten angezeigt:

aktuelle Spulenposition
aktuelle Verlagerungsspannung
aktuelle Verstimmung

Gesamter Wirkstrom des Netzes Uiber die Fehler-
stelle

Die Resonanzkurve und deren Parameter

Die Uberwachung des Schaltzustandes erfolgt durch
eine komplexe Auswertung der Verlagerungsspan-
nung (Betrag und Phase).

Regelung auf prozentualen oder absoluten Ver-
stimmungsstrom:

Der Regler positioniert die Petersenspule entspre-
chend des parametrierten Sollwertes und der darauf
wirkenden Positioniertoleranz.
Beriicksichtigung spezieller Anforderungen des
110 kV Netzes
Fiir das Hochspannungsnetz konnen zusatzliche
Parameter berlicksichtigt werden, wie z.B. eine ma-
ximale dauernd anliegende Verlagerungsspannung.
Folgende Randbedingungen flieRen in die Regelung
mit ein:

Wert der zuldssigen Verlagerungsspannung

Loschgrenze = Wert der Verstimmung, der nicht
Gberschritten werden darf

Merkmale



Nachstellen der Petersenspule wahrend des Erd-
schlusses:

Der Regler kann so parametriert werden, dass die P-
Spule wahrend eines Erdschlusses um den Kompen-
sationswert korrigiert wird. AuRerdem kdénnen Uber
bindre Eingange zusatzliche Korrekturen aktiviert
werden.

Parallelbetrieb von Petersenspulen:

Fiir die Regelung von parallelgeschalteten Peter-
senspulen werden mehrere Verfahren angeboten.

Parallelregelung mit Kommunikation liber E-LAN
(Master-Slave)

Parallelregelung ohne Kommunikation

Parallelregelung mit Erkennung externer Netz-
kupplung (nur in Verbindung mit optionaler
Stromeinspeisung)

2.2 Schreiber- und Logbuchfunktion

Ein integrierter Schreiber speichert kontinuierlich
den zeitlichen Verlauf der Verlagerungsspannung
und der Spulenstellung. Das Zeit-Liniendiagramm
kann entweder am Display des Reglers oder an ei-
nem PC visualisiert und ausgewertet werden. Mit
diesem integrierten “Netzspion” lassen sich langfris-
tige Anderungen der Verlagerungsspannung auf-
zeichnen und Uberwachen. Zur PC-gestiitzten
Auswertung und Archivierung der aufgezeichneten
Daten dient die Parametriersoftware WinEDC.

Der zeitliche Verlauf der Verlagerungsspannung Uen
wird auch auf dem Display als Liniendiagramm dar-
gestellt. Das Zeitraster (Vorschubgeschwindigkeit)
fur die Aufzeichnung ist einstellbar. Die gespeicher-
ten Werte und die zugeordnete Uhrzeit kdnnen per
Tastatur oder tber einen PC abgerufen werden.
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Wesentliche Ereignisse werden zusatzlich in einem
Logbuch mit Datum und Uhrzeit aufgezeichnet und
kénnen sowohl tber das Display als auch Uber einen
PC abgerufen werden.
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2.3 Regler Statistik

Im Statistik Modus werden die wichtigsten Summen-
zeiten sowie die wichtigsten Zahler angezeigt. Mit
Hilfe dieser Angaben kann Uberprift werden, wie
viele Abstimmvorgange in welchem Zeitraum erfolgt
sind, bzw. wie viele erfolgreich abgeschlossen wur-
den. AuBerdem ist erkennbar, bei wie vielen
Abstimmvorgangen der Verstellbereich der P-Spule
nicht ausgereicht hat.

Im Statistiker wird auch die Anzahl der aufgetrete-
nen Erdschlisse sowie der durchgefiihrten
Wattrestromerhdhungen erfasst.
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Wir regeln das.

2.4 Widerstandsautomatik

Die frei parametrierbare und autonome Wider-
standsautomatik erlaubt im Falle eines Erdschlusses
eine automatische Zuschaltung eines Widerstandes
zur Wattreststromerhdhung. Die Uberwachung der
Belastung des Widerstandes erfolgt mit Hilfe eines
"thermischen Abbildes", wobei wahrend der Zu-
schaltung die aktuelle Verlagerungsspannung
beriicksichtigt wird. Bei Ubertemperatur erfolgt eine
Blockierung der Zuschaltung. Im Display werden die
verbleibenden Widerstandszuschaltungen bis zum
Erreichen der Grenztemperatur angezeigt.

Eine wiederholte Zuschaltung durch Erdschlusswi-
scher kann unterbunden werden.

Eine manuelle Auslésung der Widerstandszuschal-
tung kann sowohl (ber einen bindren Eingang als
auch lber die Leittechnik erfolgen.

REG-DP

Leittechnik, seriell

Femwirk/ Warte

+UH —

R auto_on

R auto_off

R_block

Einai

R start

Ausgange

Widerstand

Widerstand ein
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2.5 Parametrierung

Die Parametrierung des Reglers ist sehr einfach und
menugefihrt.
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Die Inbetriebnahme des Reglers und Anpassung an
die P-Spule (z. B. Linearisierung der Spulenstellung)
ist weitestgehend automatisiert. Die Reaktionen des
Prozesses werden laufend tberwacht und auf Plau-
sibilitdt Gberpruft. Fehler werden analysiert und in
der Statuszeile angezeigt. Uber ein Zusatzmenii kén-
nen zusatzliche Informationen und Tipps zur
Stérungsbehebung abgelesen werden.
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3. Technische Kennwerte

3.1 Vorschriften und Normen

IEC 61010-1

IEC 60255-22-1
IEC 61326-1
IEC 60529

IEC 60068-1
IEC 60688

IEC 61000-6-2
IEC 61000-6-4

CAN/CSA C22.2 No. 1010.1-92

€

IEC 61000-6-5 (in Vorbereitung)

3.2 Wechselspannungseingange

Wechselspannungseingang ( U.,)

3.4 Potentiometereingang

Stellungsmeldung (lp,;)

Messaufnehmer

Potentiometer

Nennwerte Rn

0,2 kQ, 0,5 kQ, 1 kQ, 3 kQ

Messspannung

ca. 5VDC

Strom Uber Briicke
wahlbar (Rein)

1 mA (3 kOhm)

5 mA ( 600 Ohm)
10 mA ( 300 Ohm)
20 mA ( 150 Ohm)

Verlagerungsspannung 0,1V ... 120V

Uen

Kurvenform Sinus
Frequenzbereich 45....50....60....65 Hz
Eigenverbrauch <U’/100 kQ
Uberlastbarkeit 1,2 * 120V

Wechselspannungseingang ( U;,)

Fehlermeldung bei Bruch oder Kurzschluss des Sen-
sors bzw. wenn die Spannung des Schleifers
auBerhalb des Messbereiches liegt.

3.5 Bindre Eingange (BE)

Bindre Eingdnge (BE)

Eingange E1 ... E16

Steuersignale Ug;

im Bereich AC/DC

48V ...250V,
10V..50V,

80V...250V

190V ... 250V
entsprechend Merkmal Dx

Kurvenform, zulassig

Rechteck, Sinus

Synchronisationsspan- 0,1V ... 230V
nung U, Merkmal X15
Kurvenform Sinus 48V..250V
Frequenzbereich 45....50....60....65 Hz = H - Pegel >48V
Eigenverbrauch <U’/100kQ = L-Pegel <10V
Uberlastbarkeit 1,2 * 230V Merkmal X24
10Vv..50V
3.3 Wechselstromeinginge ~ H-Pegel 210V
= L—Pegel <5V
. = Eingangswi- 6,8 kQ
Wechselstromeingang (1, und I, ) deretand
Strombereich 1A/5A
(hardware- und soft- Merkmal X29
waremaRig wahlbar) 80V ...250V
Kurvenform Sinus = H - Pegel 280V
Frequenzbereich 45....50....60....65 Hz ~  L-Pegel <40V
Eigenverbrauch <F0,5 VA Merkmal X28
Uberlastbarkeit 10 A dauernd 190V ... 250V
30Afir10s — H- Pegel 2176V
60 Afiir1 s — L- Pegel <88V

500 A fur 5 ms

Technische Kennwerte
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Signalfrequenz

DC, 40 ... 70 Hz

Eingangswiderstand

108 kQ, auRer 10...50V

Potentialtrennung

Optokoppler; jeweils ge-
geneinander galvanisch
getrennt.

3.7 Analogausgange

20mA - Analogausgange

Anzahl

siehe Bestellangaben

Ausgangsbereich
Y1...Y2

-20 mA...0...20 mA,
Y1 und Y2 frei programmierbar

Entprellung Software Filter mit inte-
griertem 50Hz-Filter Aussteuergrenze +1,2Y2
Potentialtrennung | Optokoppler
3.6 Binare Ausgdnge (BA)
Birdenbereich 0< R<8V/Y2

Bindre Ausgange (BA)

R1...R11
max. Schaltfrequenz

<1Hz

Potentialtrennung

von allen gerateinternen
Potentialen getrennt

Kontaktbelastung

AC: 250V, 5 A (cosp =1,0)
AC: 250V, 3 A (cosp =0,4)

Schaltleistung max. 1250
VA

DC: 30V, 5Aohmsch
DC: 30V, 3.5AL/R=7ms
DC: 110V, 0.5 A ohmsch
DC: 220V, 0.3 A ohmsch
Schaltleistung max. 150 W

Einschaltstrom

250V AC,30V DC
10 A fiir max. 4s

Wechselanteil

<0,5%vonY2

Der Ausgang kann dauernd kurzgeschlossen oder
offen betrieben werden. Die Ausgangsanschlisse
sind von allen anderen Kreisen galvanisch getrennt.

3.8 Display

Display

LC - Display

128 x 128 grafikfahig

Beleuchtung

LED, Abschaltung nach 15min

Referenzbedingungen

Referenztemperatur

23°C+1K

EingangsgroRen

Ug=0...120V
U;;=0,1..230V
l=0..1A/0..5A

Hilfsspannung H=H,+t1%
Schaltzahl > 5-10° elektrisch
Frequenz 45 Hz...65 Hz
Kurvenform Sinus, Formfaktor
1,1107
Burde (nur fur Merkmale |R,=5V/Y2+1%
E91...E99)
Sonstige IEC 60688 - Teil 1
Seite 6 Technische Kennwerte
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3.9 Elektrische Sicherheit

Elektrische Sicherheit

Schutzklasse

Verschmutzungsgrad

2

Uberspannungskategorie

Kategorie Il

Eingangskreise der Strom
und Spannungswandler

Ilund I

Kategorie Il

Steuerkreise,
Analogeingdnge,
Analogausgange,
Stromversorgung,
ELAN, COM's

Arbeitsspannungen

50V 120v 230V

E-LAN, Spannungs- | Hilfsspannung,
COM1...COM3 eingdnge, Sync-Spannung
Analogeingénge, Strom- binare Eingange
Analogausgange eingange (E1...E16, Relais-

Eingange 10...50 V

ausgdnge
R1...R11), Status

3.10 Stromversorgung

Stromversorgung

Merkmal H1 H2

AC 85...264V -

DC 88...280V 18..72V
Leistungsaufnahme | <33 VA <15W
Frequenz 50Hz/60Hz |-
Feinsicherung T1 250V T2 250V

Fir alle Merkmale gilt:

Spannungseinbriiche von < 40 ms fiihren weder zu
Datenverlust noch zu Fehlfunktionen.

3.11 Elektromagnetische Vertrag-

lichkeit

Elektromagnetische Vertraglichkeit

EMV-Anforderungen

EN 61326-1 Betriebsmit-
tel Klasse A Kontinuier-
licher, nicht Giberwachter
Betrieb, in-dustrieller
Bereich und EN 61000-6-2
und 61000-6-4

Storemission

Leitungsgebunden und

EN 61326 Tabelle 3

abgestrahlte Emission EN 61000-6-4
Oberschwingungsstro- EN 61000-3-2
me

Spannungsschwankun- | EN 61000-3-3

gen und Flicker

Leitungsgebunden und
abgestrahlte Emission

EN 61326 Tabelle 3
EN 61000-6-4

Storfestigkeit

EN 61326 Tabelle A1 und

EN 61000-6-2
ESD IEC 61000-6-5
6kV/8kV Kontakt/Luft
Elektromagnetische IEC 61000-4-3

Felder

80 —2000 MHz: 10 V/m

Schnelle Transiente

IEC 61000-4-4 4kV/2kV

StofRspannungen IEC 61000-4-5 4kV/2kV
Leitungsgefiihrte IEC 61000-4-6
HF-Signale 150 kHz — 80 MHz: 10 V

Magnetfelder mit
energietechnischen
Frequenzen

IEC 61000-4-8
100 A/m (50 Hz), dauernd
1000 A/m (50 Hz), 1 s

Spannungseinbriiche

IEC 61000-4-11
30%/20ms,60%/1s

Spannungs- IEC 61000-4-11
unterbrechungen 100 % / 5s
Gedampfte IEC 61000-4-12,

Schwingungen

Klasse 3, 2,5 kV

Technische Kennwerte
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3.12 Klimabedingungen

Umweltbedingungen

Temperaturbereich

Funktion
Transport und Lagerung

-15°C...+60 °C
-25°C...+65°C

Trockene Kalte

IEC 60068-2-1,
-15°C/16h

Trockene Warme

IEC 60068-2-2,
+65°C/16h

Feuchte Wéarme
konstant

IEC 60068-2-78
+40°C/93 % / 2 Tage

Feuchte Wéarme

IEC 60068-2-30

zyklisch 12+12 h ,6 Zyklen +55 °C
/93 %
Kippfallen IEC 60068-2-31
100 mm Fallh6éhe, un-
verpackt
Vibration IEC 60255-21-1, Klasse 1
Schock IEC 60255-21-2, Klasse 1
Erdbebensicherheit IEC 60255-21-3, Klasse 1
3.13 Speicher

Speicherung

Firmware u.
Schreiberdaten
Merkmal S2

Flash-Speicher

Geratemerkmale
u. Kalibrierdaten

serielles EEPROM mit
> 1000 k Schreib/Lesezyklen

sonstige Daten u.
Schreiberdaten
Merkmal S1

SDRAM, batteriegepuffert
(steckbare Lithium-Batterie),
Backup in den Flash-Speicher
moglich

3.14 Mechanischer Aufbau

Mechanischer Aufbau Steckbaugruppe

Frontplatte

Kunststoff, RAL 7035
grau auf Alu-Trager

Hohe
Breite

Leiterplatte

3U(132,5 mm)
28 T (142,2 mm)
160 mm x 100 mm

Masse <1,5kg
Schutzart

= Steckbaugruppe | IP 00

= Federleiste IP 00

Einbau gemaR DIN 41494 Teil 5
1

El

- o [ 4 J255] (o] 2
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12 28TE
Bild 8: Abmessungen REG-DP
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Bild 9:

Lage der Messerleisten fiir REG-DP
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Bild 10: Lage der Federleisten REG-DP

Einbau in den Baugruppentrager

Der Baugruppentrdager hat 84 Teilungen mit 84
Platznummern. Jeweils eine bestimmte Platznum-
mer ,n“ ist der Bezugspunkt fiir den Einbau der
Flihrungshalter und der Anschlusselemente auf der
Riickseite des Baugruppentragers.

Federleiste |1 |2 3 4 5 6
Fihrungs- | N| - - - - N+
halter 26
Schrauben | N | N+4 [ N+8 | N+11 | N+16 | N+
25

Technische Kennwerte
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4. Belegung der Federleisten

4.1 Federleiste 1 Bindre Ausgange REG-REL 3

Binire - Ausgéange

1"

-
o

1 2 3 4 5 6 7 8

Pol Status

frei prog
frei prog
frei prog.
Hand/Auto.

héher
tiefer
Hand
Auto
Wurzel
(R7..10)
Abgest
Umin

N
o
N
o
N
o
o
N
N
o
o
N

Reihe|b|blz |z |b]bfz |z |b
Bestickung Pin-Nr.| 4 (2|24 |10| 8| 8 |10(14|14 6(20|20)22|24| 22 28|30 32
Feder-Leisten Nr. 1

26|24

—
—
[=2]
—
(=]

Bezeichnung ‘ Funktion Pin Belegung

Binarer Ausgang R1 Offner z2 Hoéher
(2 Kontaktpaare) Pol b2
1 Offner + 1SchlieRer SchlieRer 24
Pol b4
Bindrer Ausgang R2 Offner z8 Tiefer
(2 Kontaktpaare) Pol b8
1 Offner + 1SchlieRer SchlieBer 210
Pol b10
Bindrer Ausgang R3 SchlieRer z14 frei programmierbar
Pol b14
Bindrer Ausgang R4 SchlieRer z16 frei programmierbar
Pol b16
Bindrer Ausgang R5 SchlieRer z20 frei programmierbar
Pol b20
Bindrer Ausgang R6 Offner b24 Hand
(Wechsler) SchlieRer 722 Automatik
Pol b22
Bindre Ausgdnge R7 SchlieRer b30 Abgestimmt
R8 SchlieBer b32 Une < Umin
R9 SchlieRer z30 Une > Uerg
R10 SchlieRer 232 Stérung
R7..R10 Pol 228
Bindrer Ausgang R11 Status 724
Pol b26

Alle Relais des REG-DP sind frei programmierbar, jedoch entsprechend vorparametriert. Der Status Kon-
takt ist, abhangig vom Merkmal U, als SchlieBer oder Offner ausgefiihrt. Ein nachtragliches Andern ist

durch Einloten einer Briicke moglich.

Seite 10 Belegung der Federleisten
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4.2 Federleiste 1 Binare Ausgange REG-REL 4 (Merkmal X31)

Binare - Ausgéange
1 2 3 5 4 6 1" 16 7 8 9 10 12 13 14 15
o— o— o— o—
o Q o] o o [+] [e] Q [e] o o Q
Bl o o8 B B BEE‘SL% “ é = - E’Sk%
) 5| O] S S a Bl ol Y gl g 28 = 21 £ i} 2 gl N g al af 2| =
25| =22 g g ¢£2z3835 853 £ 5 & 8 ¢g2¢& gg§s
) Seihebz z|b|z |E|’Z| blz|b|z]|b zb’Zlb z b z|blz z|b|blz
Bestiickung Pin-Nr.[ 2] 2 6 8 8| [10[10]14|14[16] [18[18] |18] 20| |20 |22] [22]|26]|26| |28]30]32]32
Feder-Leisten Nr. 1
Bezeichnung Funktion Pin Belegung
Bindrer Ausgang R1 Schlieller z2 Hoher
R2 SchlieRer z4 Tiefer
Pol b2
Binare Ausgange R3 SchlieRer z6 frei programmierbar
R5 SchlieRer b8 frei programmierbar
R4 SchlieRer 28 frei programmierbar
R6 Offner b10 frei programmierbar
SchlieRer z10 frei programmierbar
Pol b6
Binare Ausgange R11 SchlieRer bl6 Status
Offner 214
R16 SchlielRer b18 frei programmierbar
Offner 716
R7 SchlieRer z18 Abgestimmt
R8 SchlieRer b20 Une < Umin
R9 SchlieRer z20 Une > Uerg
R10 SchlielRer b22 Stérung
R12 SchlieBer 222 Une > Ugrg
Pol z28 frei programmierbar
Binare Ausgange R13 SchlieRer 226 frei programmierbar
R14 SchlieRer 728 frei programmierbar
R13..R14 Pol b26
Binarer Ausgang R15 SchlielRer 232 frei programmierbar
Offner b32
Pol b30
Belegung der Federleisten Seite 11



Wir regeln das.

4.3 Federleiste 2 Bindre Eingdnge

N Bindre - Eingdnge 230V
1_ 2' 3_ 4_ 5_ 6_ 7_ 8_ 9_ 10_ 11_ 12_ 13_ 14_ :IS_ 16_
EI -
L E:
2| |2 =
EE N E
2 2 = ) E "E‘ B k) =3 @ @ @ = @ =3 -3
5| (s [EL 1B Iz (5] 2] 0e] (5] (ELAEL IE] [E[ D& 5] |2
Reie[v[z]b[z]o]z]e]z]b]z]o]z]o]z]b]z]po[z]o]z]o]z]b]z]p]z]b]z]c]z]b]z
Bestickung Pin-Nr.[2 [ 2[4 [4]6 688 |10[10[12[12[1a]12[16]16]18]18]20[20[22|22[24 24 26] 26|28 28] 30 [30[ 2[5

Feder-Leisten Nr.

o

-X1

BE1+
e
BE2+

Bild 13: Federleiste 2: Bindre Eingdnge

‘ Funktion

Bezeichnung Pin Belegung

Binarer Eingang E1l + b2 Endschalter Hoher
- z2

Bindrer Eingang E2 + b4 Endschalter Tiefer
- 24

Binarer Eingang E3 + b6 frei programmierbar
- 26

Binarer Eingang E4 + b8 frei programmierbar
- z8

Bindrer Eingang E5 + b10 Automatik (Impuls)
- z10

Binarer Eingang E6 + b12 Hand (Impuls)
- z12

Binarer Eingang E7 + b14 Motor Hoher (Impuls)
- z14

Binarer Eingang E8 + b16 Motor Tiefer (Impuls)
- z16

Binarer Eingang E9 + b18 frei programmierbar
- z18

Binarer Eingang E10 + b20 frei programmierbar
- z20

Binarer Eingang E11 + b22 frei programmierbar
- 222

Binarer Eingang E12 + b24 frei programmierbar
- 224

Binarer Eingang E13 + b26 frei programmierbar
- 226

Binarer Eingang E14 + b28 frei programmierbar
- 228

Bindrer Eingang E15 + b30 frei programmierbar
- 230

Bindrer Eingang E16 + b32 frei programmierbar
- 232

Seite 12
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4.4 Federleiste 3: l,55 , Upe, Usync und Hilfsspannung

Netzteil o
auxilliary voltag AC / DC Analoge Eingénge
B /
AAN
._l
g _{| 5,‘: + S | o % :
ol |o " 2
gl |2 g S
> O - e o~
5| o
[—4 »_l =2 5
Reihe| g| z| d| z z|b|d z z|z
Bestiickung Pin-Nr.| 2] 2| 4] 4| ]28[32|30 8|8|s 20|22| |24|26
Feder-Leisten Nr. 3

7

Bild 14: Federleiste 3: Verlagerungsspannung U, , Us,nc und Hilfsspannung Uy,

Bezeichnung ‘ Funktion Pin Belegung

Stellungsrickmeldung lpos Pot + z8
Us b8
Pot - d8
Verlagerungsspannung Uen e 20
n 22
Synchronisationsspannung | Usyn L1 24
L2 26
Hilfsspannung Uy L(+) 28
L(-) 30
PE 32

4.5 Federleiste 4: Stromeingdnge

o

Reihe [ ]
Bestiickung Pin-Nr. | 6| 5 4|3
4

Feder-Leisten Nr.

1/5A

Bild 15: Federleiste 4: Strom I, ( z.B. I,) und I,

Bezeichnung Funktion Pin Belegung
Strom I k 6
Kanal 1 | 5
Strom I, k 4
Kanal 2 | 3

Stromkanal 2 ist optional erhéltlich (Merkmal X18)

Belegung der Federleisten Seite 13



Wir regeln das.

4.6 Federleiste 5: Zusatzliche Bindre Ein-/Ausgédnge (Hier geht’s weiter)

4.6.1 8 zusitzliche Relais (Wechsler) Merkmal X01

Bindre - Ausgange
25 26 27 28 29 30 3 32
B e
g g g g g g g g
Reine|b|z|bfb|z|[b|b]|z|b|b|z|b|b|Zz]|b|b]Zz|B|D|[Zz|[D]D|Z]D
Bestiickung Pin-Nr.| 2| 2|4 |6 |68 [10[10[12]14]14|16]|18|18[20|22|22|24|26]|26]| 2830|3032
Feder-Leisten Nr. 5
Bezeichnung ‘ Funktion Pin Belegung
Bindrer Ausgange R25 Schlieller z2 frei programmierbar
Offner z4 frei programmierbar
Pol b2
R26 SchlieRer z6 frei programmierbar
Offner b8 frei programmierbar
Pol b6
R27 Schlieller z10 frei programmierbar
Offner b12 frei programmierbar
Pol b10
R28 SchlieRer z14 frei programmierbar
Offner b16 frei programmierbar
Pol b14
R29 SchlieRer z18 frei programmierbar
Offner b20 frei programmierbar
Pol b18
R30 SchlieRer 222 frei programmierbar
Offner b24 frei programmierbar
Pol b22
R31 SchlieRer 226 frei programmierbar
Offner b28 frei programmierbar
Pol b26
R32 SchlieRer z30 frei programmierbar
Offner b32 frei programmierbar
Pol b30

Seite 14 Belegung der Federleisten
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4.6.2 Federleiste 5: 16 zusatzliche Bindre Eingdnge (Merkmal X15, X24, X28, X29)

Binare - Eingénge

BE1+
Wurzel
BE1

Bezeichnung

2
BE2+

Funktion Pin ‘Belegung

Binarer Eingang | E17 |+ b2 frei programmierbar
- z2

Bindrer Eingang | E18 |+ b4 frei programmierbar
- z4

Bindrer Eingang | E19 |+ b6 frei programmierbar
- 26

Binarer Eingang | E20 | + b8 frei programmierbar
- 28

Bindrer Eingang | E21 |+ b10 | frei programmierbar
- z10

Bindrer Eingang | E22 | + b12 | frei programmierbar
- z12

Bindrer Eingang | E23 | + b14 | frei programmierbar
- z14

Bindrer Eingang | E24 | + b16 | frei programmierbar
- z16

Bindrer Eingang | E25 |+ b18 | frei programmierbar
- z18

Bindrer Eingang | E26 | + b20 | frei programmierbar
- 220

Bindrer Eingang | E27 |+ b22 | frei programmierbar
- 222

Bindrer Eingang | E28 | + b24 | frei programmierbar
- 224

Bindrer Eingang | E29 |+ b26 | frei programmierbar
- 226

Binarer Eingang | E30 |+ b28 | frei programmierbar
- 228

Binarer Eingang | E31 |+ b30 | frei programmierbar
- 230

Bindrer Eingang | E32 |+ b32 | frei programmierbar
- 232

Belegung der Federleisten

= = =] =] = = = o =] = =) = =]
e 2 <4 < 2 2 2 e I 2 e 2 e
[-% a [=% (=% (=% a o o a (=% a o o
Reihe| b | z z|b b b|z z|b|lz|b|z|b]|z]|b]|2Z b blz|b|z
Bestlckung Pin-Nr.| 2 | 2 4|6 8 12[12]|14|14[16|16[18]|18|20|20|22|22|24 |24 | 26|26 |28 |28 |30|30|32|32
Feder-Leisten Nr. 5
ST
-
*



Wir regeln das.

Spannungspegel fiir die einzelnen Merkmale

AC/DC 190...250V

Merkmal:

X15: AC/DC 48...250V
X24: AC/DC 10..50V
X28:

X29:

4.6.3 Federleiste 5: 16 zusatzliche Bindreingdange (Merkmal X25)

AC/DC 80...250V

Binédre - Eingdnge E17 ... E24

48 ... 250 VAC/DC

Binare - Eingdnge E25 ... E32
10 ... 50 VAC/DC

+17_ __18_ __19_ __20_ __21_ _?2_ . _27_ ?.8_ +29_ 5_50_ _;51_ 32
HEEE!
gl g 8 |8 |2 |8 g gl g g ¢g
Reihe[b [z |b b blz[blz|b]|z b b|b z z z|z
Bestiickung Pin-Nr.| 2 | 2|44 |6 |6 |8]8]10]10]12]12 28] |3o|s2| |24] [26] |28] [30]a2
Feder-Leisten Nr.
Bezeichnung Funktion ‘ Pin  Belegung
Bindrer Eingang | E17 |+ frei programmierbar
- z2
E18 |+ b4 frei programmierbar
- z4
E19 |+ b6 frei programmierbar
- 26
E20 |+ b8 frei programmierbar
- z8
E21 |+ b10 | frei programmierbar
- z10
E22 |+ b12 | frei programmierbar
- z12
E23 |+ b14 | frei programmierbar
- z14
E24 |+ b16 | frei programmierbar
- z16
Bindrer Eingang | E25 |+ b24 | frei programmierbar
E26 |+ b26 | frei programmierbar
E27 |+ b28 | frei programmierbar
E28 |+ b30 | frei programmierbar
Wurzel E25..28 | b32
E29 |+ z24 | frei programmierbar
E30 |+ z26 | frei programmierbar
E31 |+ z28 | frei programmierbar
E32 |+ z30 | frei programmierbar
Wurzel E29..32 | z32

Seite 16
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4.7 Federleiste 6: COM 1 bis 3; E-LAN und 20 mA Ausgange

E-LAN E-LAN RS485 RS232
L R DCF COM3 COoMm 2 COM 1-S8
+| o + o , o [m] ol w » ol 8] wl »
=4 z z 2] [0 st O - gl g =z Q =
] W] A Y N A s ] Y I B e = = = e R R R B

Feder-Leisten Nr. | 6 | 8 [10[12]10 10(12{12 8|64 30132(30|32|32 20122 (24)|20|22 16(22(20(18 (24

(o]

Reihe| b |b|b|b|d zlz|z|z|d d|d|d blo|lz]|z|d blblblz|z d|d|d|d]|d

Bestlickung Pin-Nr. 6
Bezeichnung Funktion Pin  Belegung
COM 1-S CTS d24
RTS di8
GND d20
RxD d22
TxD di6
+12V 224
COM 2 CTS 722
RS 232 RTS 220
GND b24
RxD b22
TxD b20
+12V 224
CoOM 3 Rx - 232
RS 485 Rx + 230
Tx - b32
Tx + b30
GND d32
E-LAN R (rechts) E- z12
E+ z10
EA- 28
EA+ 26
GND di2
E-LAN L (links) E- b12
E+ b10
EA- b8
EA+ b6
GND d1o0

Belegung der Federleisten Seite 17



Wir regeln das.

Analog - Kanale (Option E9x)

Eingang oder Ausgang
Modul 1 Modul 1 Modul 3
E - & - D - B - o~ .-
< < < < < <
IS 1S = S = 1S
& IS IK] K] |K] |8
+ + + + + +
ol el |o| |of| |o o
sl 18l 18] 18] Is] I8
Reihe|b [b|z|z|b|b|z]|z|b]|b|z]|Zz
Bestlckung Pin-Nr.[ 2 |4 |2 | 4 [14]|16]|14|16(26]|28|26|28
Feder-Leisten Nr. 6
Bezeichnung Funktion Pin ‘ Belegung
20mA Analog Modul 1 | + b2 Une
(optional) - b4
+ z2 s
- z4
20mA Analog Modul 2 | + b14 |11
(optional) - bl6
+ z14 | frei programmierbar
- z16
20mA Analog Modul 3 | + b26 | frei programmierbar
(optional) - b28
+ z26 | frei programmierbar
- 228

Seite 18
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Wir regeln das.

6. Gehausetechnik

138

[
245

BE |

=S

eB000000

1e
Ee
#

=y

280
@ REG-DP —y o B b
f I A RE G- DF BT1 16848
’:“;: RAodestinet o [
;l iy A LAY
s :

Hinweis:

Zusétzliche Bestiickung des Gehauses,
sowie applikationsspezifische
Klemmenbelegung gemal Absprache

Bild 19: Abmessung REG-DP (Merkmal B02)

Wandaufbaugehause (B02)

52

287

i1

sooo00000

iy

A:REG-DP

Fogestinng

IPas 111,68 v +11.6%
B Tu

a7:i6:40

144

Bild 20: Abmessung REG-DP (Merkmal BO3)

Schalttafeleinbaugehiuse (B03)

&
S
|®
|®
|®
&
&
s
1S
18

Material Polykarbonat (UL 94 V-0)
Schutzart Gehduse IP 65

Gewicht <1,5kg

Abmessungen siehe Bild 6

AnschluRelemente

Schraubklemmen

Material Polykarbonat (UL 94 V-0)
Schutzart Gehduse IP 65

Gewicht <1,5kg

Abmessungen Siehe

AnschluRelemente

Schraubklemmen

Querschnitt der An-
schluRleitungen

<4,0 mm’ eindrahtig
<2,5mm’ feindrahtig

Querschnitt der An-
schluBRleitungen

<4,0 mm?’ eindrahtig
<2,5 mm?’ feindrahtig

Seite 20
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-

& REG-DP e A D | &
[ A:REG-DP < E

Abgdestimmt

B e LR <)

07:16:40

3 HE

@e 000000

Gl

B

Note:

Zusitzliche Bestiickung des BGT
sowie applikationsspezifische
Klemmenbelegung gemaR
Absprache

132,5 mm

| 37,2 mmh|

84 TE

465,0 mm

482,6 mm (Schalttafelausschnitt: 447 + 0.5 mm)

Bild 21: Baugruppentrdger 84 TE

efe)e of Jo
oEDe o )

L

P 5
- )
0
o
G 0
o

S 2T,

Bild 22: Baugruppentridger 84 TE mit Backplane: Rlickansicht — Merkmal B95

Leiterquerschnitt der Klemmen

Klemmentyp, Raster, Verwen-

Leiterquerschnitt /
2

Klemmentyp, Raster,

Leiterquerschnitt /
mm’

dungsbsp. mm Verwendungsbsp.
flexibel massiv flexibel massiv
Durchfiihrungsklemme, Messung,
. 4 6 Schraubsteckklemme,
Hilfsspg. . .
5mm, Bindreingange 2,5 2,5
Steckklemme (Federkraft), 3,5mm, 15 15 (BE’s), Relais
COM’s ! !
Gehausetechnik Seite 21



Wir regeln das.

6.1 Klemmenbelegung Backplane fiir REG-DP % B95, M3 (M9)%

Die nachfolgende Standardklemmenbelegung gilt nur fiir einen REG-DP (REG-REL 3).
Sollte der Baugruppentrager mit mehreren REG-DP bestlickt sein, kann die Klemmenbelegung pro REG-
DP identisch bleiben.

Wird die Spannungsversorgung von Gerat zu Gerat baugruppentragerintern gebriickt, verschiebt sich die Signal —
Klemmennummernzuordnung entsprechend!

Die Klemmleistennummer wird in jedem Fall fir jedes weitere Gerat inkrementiert (-X1, -X2, -X3). Werden weitere
Gerate der REG-Sys-Familie (REG-D bzw. PAN-D) in den Baugruppentrager integriert, andert sich die Signal —
Klemmennummernzuordnung ebenso entsprechend!

Es gibt nur fir REG-D, PAN-D und REG-DP eine Backplane. Alle weiteren Gerate kdnnen in den Baugruppentrager
integriert werden, diese Verdrahtung erfolgt dann individuell nach Kundenvorgab.

Beschreibung ‘ Nr. Beschreibung Nr.
. PE PE Relais 1 (SchlieRer) 66
D> L(+) 161 65
L(-) 162 Relais 1 (Offner) o4
w0 U n 163 63
g ne 164 70
g € Relais 2 (SchlieBer) —
g8 |y N (L2) 165 69
@\ Sync
L1 166 Relais 2 (Offner) -
s1 167 67
£ o 2 168 43
o S Relais 3 (SchlieRer)
& s1 169 42
IEZ gJD
s2 170 5 Relais 4 (SchlieRer) 4
oo
Signalbelegung auf der Backplane \ Nr. é 23
E1(+) 2 :E Relais 5 (SchlieBer) T
£
E2(+) 21 Common Relais 6 31
Wurzel E 1...2 (-) 23 Relais 6 (SchlieRer) 30
E3(+) 20 Relais 6 (Offner) 29
E4(+) 19 Common Relais 7...10 28
E5(+) 17 Relais 7 (SchlieRer) 27
E6(+) 16 Relais 8 (SchlieBer) 25
E7(+) 15 Relais 9 (SchlieRer) 26
E8(+) 14 Relais 10 (SchlieRer) 24
g” Wourzel E 3...8 (-) 18 Status ** 49
g E9(+) 12 Status ** 48
.E E10(+) 11 EA+ 116
'S E11(+) 10 - EA- 115
£ :
E12(+) 9 Z E+ 114
Wurzel E 9...12 (-) 13 i E- 113
E13(+) 2 GND 117
E13(-) 1 EA+ 109
E 14 (+) 4 « EA- 108
E14(-) 3 § E+ 107
E15(+) 6 [} E- 106
E 15 (-) > GND 110
E 16 (+) 8
E 16 (-) 7

Seite 22 Gehdausetechnik



Beschreibung ‘ Nr.

[7,]
‘-l‘ *
S * COM 1-S SUB-D
*
(@]
QO
COM 2 TXD 97
COM 2 RXD 98
o *
z COM 2 GND 99
*
“ COM 2 RTS 96
COM 2 CTS 95
COM 3 Tx+ 89
) COM 3 Tx- 88
g COM 3 Rx+ 86
© COM 3 Rx- 87
COM 3 GND 90
Analog Kanal 1 (+) 105
Analog Kanal 1 (-) 104
Analog Kanal 2 (+) 103
Analog Kanal 2 (-) 102
% Analog Kanal 3 (+) 101
% Analog Kanal 3 (-) 100
T°u Analog Kanal 4 (+) 112
s Analog Kanal 4 (-) 111
Analog Kanal 5 (+) 92
Analog Kanal 5 (-) 91
Analog Kanal 6 (+) 94
Analog Kanal 6 (-) 93
Die Bedeutung der mit * markierten Felder
finden Sie nachstehend erklart.

Stromkanal 2 ist optional verfugbar (Merkmal
X18)

abhangig vom Merkmal U ist der Statuskontakt
ok entweder als SchlieRer oder als Offner ausge-
fihrt

COM 1-S ist nur ohne Leittechnik nutzbar und
*okok auch nur

wenn die COM 1 unbenutzt

*¥**% | COM 2 ist nur dann nutzbar, wenn diese nicht
intern verwendet wird

Gehausetechnik
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a-eberle Zan.
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Wir regeln das.

6.2 Zusatzliche Ein-/Ausgénge fiir Backplane
|

Zusétzliche Ein-/Ausgénge \

Bindre Eingédnge ' Relais ‘ Leittechnikanbindung ‘
X15 48...250V X25 X01 Xwi
AC/DC E17..E24:
X24 10..50V 48...250V AC/DC
AC/DC E25..E32:
X28 190...250V 10...50V AC/DC
AC/DC
X29 80...250V
AC/DC
E17 (+) E17 (+) R 10 COM 80
E17 () E17(-) R 10 SchlieBer COM 1 TxD 81
E 18 (+) E 18 (+) R 10 Offner COM1 GND 82
E18 () E18 () COM 1 RTS 77
E19 (+) E19 (+) R11 COM 83
E19(-) E19(-) R 11 SchlieRer 84
E 20 (+) E 20 (+) R 11 Offner 85
E 20 () E 20 () 76
E21(+) E21(+) R 12 COM 56
E21() E21(-) R 12 SchlieRer 57
E 22 (+) E 22 (+) R 12 Offner 58
E22() E22 () 75
E23(+) E23(+) R 13 COM 59
E23 () E23(-) R 13 SchlieBer 60
E 24 (+) E 24 (+) R 13 Offner 61
E24 () E 24 (-) 74
E 25 (+) R 14 COM 73
E 25 (-) R 14 SchlieRer 72
E 26 (+) R 14 Offner 71
E 26 (-) RS-485 P (A)* 41
E 27 (+) R 15 COM RS-485 GND 40
E27 () R 15 SchlieBer 39
E 28 (+) E 25 (+) R 15 Offner 38
E 28 (-) E 29 (+) 55
E 29 (+) E 26 (+) R 16 COM 37
E 29 (-) E30(+) R 16 SchlieRer 36
E 30 (+) E 27 (+) R 16 Offner 35
E30() E31(+) 54
E31(+) E 28 (4) R17 COM 34
E31() E32(4) R 17 SchlieRer 32
E32(4) E 25...28 (-) R 17 Offner 53
E32() E 29..32 () 33
COM 1 RxD 79
COM1 CTS 78
RS-485 N (B)* 62

Seite 24
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7. Schnittstellen 8. Prinzipieller Anschluss REG-
DP an Petersen Spule

Schnittstellen RS232 ﬁ
j— +UH

Der Regler REG-DP verfligt Uber zwei serielle Schnitt- " p "

stellen RS232 (COM1, COM2); COM 1 ist auf der * O e

Geratefront und COM 2 an der Steckerleiste zugdng- ’ J

lich. COM 2 dient zur Ankopplung des Regelsystems Status " Status

an Ubergeordnete Leitsysteme. Uber COM 2 kdénnen R9 JL. Stérung

auch kundenspezifische Protokolle realisiert werden. [

Anschlusselement R& = Erdschluss

Anschlusselement R7 % % Umin I

Petersen-Spule

com1 Stiftleiste, Sub Min D L 1 P
an der Geréatefront, R1 ,/%[ S [ s T
Pinbelegung wie PC r I ‘—

RZ A 0— i

Steckerleiste . | SRS

COM1S +UH %

COM 2 (Leiterplatte 6) El H 4 4{*\_’ Endschalter Hoher

Anschlussméglichkeiten | PC, Terminal, Modem, PLC £2 }LF% > Endschalter Tiefer

Anzahl der Datenbits/ Parity 8, even, off, odd { -UH

Protokoll 2 & +Pot

Ubertragungsrate bit / s | 1200, 2400, 4800, 9600, pos | /' Jiimj—- L, Hlines
19200, 38400, 57600 /B ] U potentiometer
76800, 115000

Handshake RTS / CTS oder U ] N Uen 1 E Uen 0..100VAC
Xon/ Xorr

Schnittstellen RS485

Anschluss an das E-LAN £S5 —‘_F]% AUTO
[

Doppelschnittstelle R$485 mit Repeaterfunktion £6 H }ﬁ HAND

E-LAN (Energie- Local Area Network) EX  Bindre Eingange

Rx Relais Ausgdnge

Merkmale )
+UH Hilfsspannung +

255 Teilnehmer adressierbar - -UHHilfsspannung -
PE (

Multimaster-Struktur "L U hifsspannung

HN — =

Repeaterfunktion integriert

Offener Ring, Bus oder Mischung aus Bus und
Ring

Protokoll basiert auf SDLC/HDLC-Rahmen

Ubertragungsrate 62,5 kbit / s bzw. 125 kbit / s

Telegrammlange 10... 30 Bytes

mittlerer Durchsatz etwa 100 Telegramme /s

COM3

Zur Anschaltung von < 15 beliebigen Interfacebau-
steinen (ANA-D, BIN-D) an den Regler REG-DP.
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9. Optionale Stromeinspeisung

Die klassische Regelung kann unter bestimmten
Netzsituationen nicht mehr zum erfolgreichen Ab-
stimmen der Petersenspule verwendet werden.

000000 000000 000000 G000 000000 0000 (00000 000000 00G000 G000 000000 000000,

Bild 24: Unruhige Verlagerungsspannung

© Unruhige Verlagerungsspannung
© Sehr symmetrische Netze

Speziell fir solche Félle haben wir die optionale
erhaltliche Stromeinspeisung entwickelt.

Die Stromeinspeisung erzeugt dabei ein Signal, dass
Giber die Leistungshilfswicklung der Petersenspule in
das Netz eingespeist wird. Aus der Reaktion des
Netzes (Verlagerungsspannung) ist es dem REG-DP
moglich eine Resonanzkurve zu berechnen.

[s.a | = ] RECscs

[x7 I xs |

gy p—asy R
B ccocococclf§ecoocciife € oo © cffeccacac

Bild 25: Controller fiir Stromeinspeisung (CCI Con-
troller)

9.1 Vier Anschlisse fiir eine Nach-
rustung

Soll die Stromeinspeisung nachgeriistet werden, sind
folgende Verbindungen herzustellen:

©® Spannungsversorgung 230 V AC (intern mit 16 A
abgesichtert)

© Kommunikationsverbindung zwischen REG-DP
(COMS3) und CCI Controller; 4-Draht RS 485 ge-
schirmtes Telefonkabel; Entfernung CCl zu REG-
DP bis zu 200 m mdoglich

©® Anschluss an die Leistungshilfswicklung ausge-
legt fiir 16 A; Spannungsfest bis 500 V AC

©® U, Messung parallel zum REG-DP; Bsp. siehe
folgende Seiten

9.2 Technische Kennwerte

9.2.1 CCI Controller Stromversorgung

Stromversorgung AC Version

Nennspannung (U,) 100...240V AC
100...350v DC

Uberlastbarkeit 1,3 * U,

Uberlast fir 1s 2*U,

Leistungsaufnahme <15VA

Frequenz DC oder 50/60Hz

Spannungseinbruch (100%) |< 50ms

Stromversorgung DC Version

Nennspannung (U,) 110V DC +20%
Uberlastbarkeit 1,3 * U,
Uberlast fir 1s 2*U,
Leistungsaufnahme <15VA
Spannungseinbruch (100%) |< 50ms

9.2.2 CCI Controller Messeingdnge

Spannungsbereich U,om

AC-Spannungseingadnge U1...U3

mit  Jumper 0..120Vv

ohne Jumper 0..500V
Kurvenform Sinus
Frequenzbereich 45....50....55 Hz
Eingangswiderstand

mit  Jumper 60 kQ
ohne Jumper 280 kQ
Uberlast permanent Unom *1,2

AC-Spannungseingdnge L1...L3

Spannungsbereich U,om 0..250V
Kurvenform Sinus
Frequenzbereich 45....50....55 Hz
Eingangswiderstand 140 kQ
Uberlast permanent Unom *¥1,2

Seite 26

Optionale Stromeinspeisung



a-eberle )A

AC-Stromeingdnge 11...13

Strombereich l,om

mit  Jumper 0..5A
ohne Jumper 0..25A
Kurvenform Sinus
Frequenzbereich 45....50....55 Hz
Leistungsaufnahme <0,1VA
Uberlast permanent lnom *1,2
permanent 10A
<10s 30A
<1s 100A
<5ms 500A

9.2.3 CCI Controller Binare Eingange

Bindre Eingange E1...E6

Eingangsspannung AC und DC
H-Pegel

E1..E2 >80V AC/DC
E3..E4 > 10V AC/DC
ES...E6 > 65V AC/DC
L-Pegel

E1..E2 <40V AC/DC
E3..E4 < 5V AC/DC
E5...E6 <45V AC/DC
Signalfequenz DC...65Hz
Potentialtrennung Optokoppler
Eingangswiderstand

E1, E2 ca. 100 kQ
E3, E4 ca. 5kQ
ES5, E6 ca. 100 kQ

Potentialtrennung

Optokoppler; alle Eingénge
gegeneinander getrennt

9.2.4 CCl Controller Binare Ausgadnge

Relaisausgange

max. Schaltfrequenz

< 1kHz

Kontaktbelastung

AC:250V, 5 A (cos ¢ = 1,0)
AC:250V, 3 A (cos ¢ =0,4)
DC-Schaltleistung:
250 Vpe: <= 75 W

30 Vpc: <= 150 W

Schaltzahl

> 10° elektrisch

Potentialtrennung

galvanisch getrennt von
allen internen Potentialen

9.3 Induktivitaten (Drosseln)

Induktivitdten

Anzahl 2
Induktivitat 104 mH
Nennfrequenz 50 Hz
Spannungsbereich bis 550 V AC

Optionale Stromeinspeisung
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9.4 Anschlussmoglichkeiten der Stromeinspeisung zu REG-DP(A) und Petersen-
spule

Durch magnetische Kopplung zwischen der Leistungshilfswicklung und dem Messwandler fir Uo direkt an der P-
Spule kann es zur Beeinflussung des Rechenergebnisses kommen. Wir empfehlen daher folgende Anschaltméglich-
keiten zur Messung von Uo in Verbindung mit der Stromeinspeisung.

i e R - |
faied

Bild 26: Einbaubeispiel: Stromeinspeisung direkt im Antriebskasten der E-Spule
9.4.1 Anschliisse bei Messung von U, an offener Dreieckswicklung

REG-DP(A) Petersen-Spule

Bild 27: Verbindung REG-DP(A), Stromeinspeisung und Petersenspule;
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9.4.2 Anschliisse bei Messung von U, liber separaten / externen Messwandler

REG-DP(A) Petersen-Spule

YT
LA

N A

Stromeinspeisung

-G2

AC-51 L [

e

[ —_ 1 ]

‘Y e
! ophional

9.4.3 Anschliisse Stromeinspeisung bei fehlender Leistungshilfswicklung

In diesem Fall wird der Leistungsteil der Stromeinspeisung an einen separaten Einspeisewandler angeschlossen.

REG-DP(A) Petersen-Spule

an=
N 5\\/;
L : ] - | |
AT ‘ ! | R
" *_:'_[ n
T I7kQ
| L
PE —— e I | e IS -

neue Vorgabe
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9.4.4 Beispiel externer Einspeisewandler als Ersatz Leitsungshilfswicklung (LHW)

Information! Dieser Wandler kann nur in Verbindung mit der Stromeinspeisung verwendet werden.
Er dient nicht als kompletter Ersatz fir eine Standard Leistungshilfswicklung.

ll'l L

D
LHW

MW

I 1 Une 4

Bild 30: Ersatz Leistungshilfswicklung (LHW) fiir Stromeinspeisung

Die technischen Daten des Wandlers fiir ein 20 kV Netz sind folgende:
Technische Daten Wandler fiir LHW Ersatz

Typ einphasig
Nennspannung Primar 20 kV /V/3
Nennspannung Sekundar 500V
Klasse 3
Nennleistung / Nennblrde 1000 VA

9.5 Aufbau Stromeinspeise-Controller (CCl) fiir Stromeinspeisung

ST SSRNZ QQQ 5 QQQ QQQ QQQ
T2 3 4 5 67 8

4 5 6 7 8 9] [1 2 3 4 5 6 7

Bild 31: Abmessungen Stromeinspeise-Controller (CCl)
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-X1
PE 1
X5 Hilfsspannungs- £1 12
; versorgung
3
E2
-X6
1 4
Thyristor 12y 5
2 Ansteuerung I
6
3 7
E4 g
4
I 8
oN e
5
-X2
6 1
Potentiometer 2
'X71 Eingang
E6 3
2 _ 14
15
3 E5 6
_ 17
4
5 | R7 _ s
6
7 | Rs x3
1
8 2
9 l
\r__\ R4 3
10
4
X8 Thyristor
1 R3 Ansteuerung 5
2 J
6
3 R2
4 R1 7
5
6 8
-X9
1
-X3
2 1
3 2
Messeingdn
4 ge Spannung 3
coOM 3
5 4
o 3 :
-X10 6
1
L 3F
3
Messeingan
4 ge Strom
5
3
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9.6 Anschlussbelegung CCI

9.6.1 Klemmleiste —X1 Binire Einginge; 9.6.3 Klemmleiste -X4 COMS3 (RS-485)
_ Verbindung
Relais 6
Pin Typ Funktion ‘ Kommentar Pin Typ Funktion Kommentar
Standard: X4:1 GND_1a Isoliert
X1:1 | Eingan Wurzel E1..E2
gang AUS Xa2 |DO | Tx+
E2:,SE-FUSE” X4:3 | DO Tx -
. _ - max 220VDC X
X1:2 | Eingang | (Sicherungsiiberwa- 1264V AC X4:4 | DI RX + NC
chung) X4:5 | DI Rx -
X1:3 | Eingang | E5: Endschalter Tief th;ldard: X4:6 GND_1 Isoliert
X1:4 NC
X1:5 | Relais R6: Binar Ausgang | Pot. 12V DC 9.6.4 LED’s am Stromeinspeisecontoller

X1:6 | Relais +12V Ausgang Pot. 12V DC

X1:7 | Eingang | E4: Binar Eingang max. 12V DC

X1:8 | Eingang | E3: Binar Eingang max. 12V DC

X1:9 | Eingang | Wurzel E3...E4

Klemmleiste —X2 Potentiometer

Pin Typ Funktion ‘ Kommentar

X2:1 | AO Potentiometer + ca. +3V
Potentiometer Bild 33: LED Bedeutungen Stromeinspeisecontroller
X2:2 | Al .
Schleifer ccl
X2:3 | AO Potentiometer -
X2:4 NC .
y Funktion Status  Status
X2:5 | Al reserviert ok Fehler
X2:6 reserviert Usync Messung
X2:7 | AO reserviert +/-5V 1 << 15V 0 ROT
X2:8 reserviert U Thyristoren
2 syne [1Y 0 ROT

<< 30V

9.6.2 Klemmleiste —-X3 AC Switch (Thyris- 3 0
tor) 4 Str?melnspelsung GRUN

aktiv
Pin Typ Funktion ‘ Kommentar 5 PLL synchronisiert GRUN
X3:1 L1+ ca. +3V Status Stromein- GRUN
X3-2 (24) 6 speisecontroller blin- |

(1cc) kend
X3:3 L1-
X3:4 (L2-) NC
X3:5 Phase 9.6.5 PE
X3:6 Typ Funktion Kommentar
X3:7 +5V

1 PE Schutzerde

X3:8 GND
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9.6.6 Klemmleiste —X5: Spannungsver-

sorgung
Pin Typ | Funktion Kommentar
X5:1 L1/ +110V DC Versorgungs-
spannung
X5:2 N /-110V DC

9.6.7 Klemmleiste —X6: Synchronisations-

spannung Thyristorblock

StandardmaRig erfolgt die Verdrahtung der End-
schalter und Motorkontakte am REG-DP(A) direkt.
Die Anschliisse am Stromeinspeise-Controller mis-
sen daher nicht belegt werden.

9.6.9 Klemmleiste —X8 Relaisbereich 2

Pin Typ ‘ Funktion Kommentar
. R3: schlielRt bei Standard:
X8:1 | Relais storung AUS
x8:2 | Relais R3: 6ffnet bei Sto-
rung
X8:3 | Eingang | E5: Endschalter Tief Standard:
AUS
. . R7: frei program- Standard:
X8:4 | Relais mierbar AUS
X8:5 R7: Wurzel
. . Standard:
X8:6 | Relais R5: Motor tiefer AUS

9.6.10 Klemmleiste —X9 Eingange Span-

nungsmessung

Pin Typ  Funktion Kommentar

X9:1 Usync_1 0...100...500V AC

X9:2 Usync_2 Standard: 500V

X9:3 Une_GND 0...100...500V AC

X9:4 Une Standard: 100V

X9:5 Uod_Tr_GND | 0...100...500V AC
Standard: 100V

X9:6 Uod_Tr (Nur fur erweiterten
Alogrithmus)

9.6.11 Klemmleiste —X10 Stromeingange

Pin Typ  Funktion Kommentar
X6:1 Anschluss L1 Up1: 230V AC
X6:2 Anschluss N
X6:3 Nicht verwendet
X6:4 Nicht verwendet
X6:5 Nicht verwendet
X6:6 Nicht verwendet
Hinweis:
Bei einem bereits vorgefertigten Schrank in
unserem Haus sind die Anschlisse bereits
intern vorgenommen!
9.6.8 Klemmleiste —X7 Relaisbereich 1
Pin Typ Funktion Kommentar
. E6: Endschalter Standard:
X7:1 | Eingang Hoch AUS
Wurzel Endschal-
X7:2 | Ei
INgang termeldung (E5..E6)
Standard:
X7:3 | Eingang | E5: Endschalter Tief andar
AUS
. . R7: frei program- Standard:
X7:4 | Relais mierbar AUS
X7:5 R7: Wurzel
. . Standard:
X7:6 | Relais R5: Motor tiefer AUS
X7:7 R5: Wurzel
X7:8 | Relais | R4:Motor hoher | Standard:
’ ’ AUS
X7:9 R4: Wurzel
. Standard:
X7:10 R4: nicht verwendet AUS

Hinweis:

Die Anschliisse an X7 und X8 sind redun-
dant zu den Anschliissen am REG-DP(A).

Pin Typ Funktion Kommentar
X10:1 PE
X10:2 11_a s1_Ig|0..1..5..10...25 AAC
b 2 Standard: Strom direkt
X10:3 | - - gemessen am Ausgang
“ des CCl
X10:4 12_.a sl _Is |0..1..5..10..25 A AC
X105 2.b s2_ I NurfL.Jrerwelterten
- - Algorithmus
X10:6 I3_a s1_I |0..1..5..10..25 AAC
Nur fiir erweiterten
X10:7 13_b s2_1I Algorithmus

Optionale Stromeinspeisung
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10.Die Parametrier- und Konfiguriersoftware WinEDC

Zur Parametrierung und Programmierung des Systems dient die PC-Software WIinEDC. Sie kann in drei unterschied-
lichen Modi betrieben werden.

Im Panel-Mode kann der Regler dargestellt und lber die Maus bedient werden. Alle Einstellungen, die per Folien-
Tastatur direkt am Regler durchgefiihrt werden kénnen, kénnen mit WinEDC zentral ausgefiihrt werden.

Der Parameter-Mode dient zur einfachen Parametrierung der einzelnen Komponenten. In einer sehr Gbersichtli-
chen Baumstruktur konnen die einzelnen Parameter eingegeben, zur spateren Verwendung gespeichert oder auf
einen Busteilnehmer (bertragen werden. Besonders fiir den gleichzeitigen Betrieb von E-Spulenregler und Erd-
schlussortungsrelais EOR-D aus der REGSys™-Familie in einem Anlagenteil ergibt sich auf diese Weise eine einfache
Bedienung bei groRtméglicher Ubersichtlichkeit.

Der Terminal-Mode eréffnet die Moglichkeiten der Kommunikation mit dem System ohne alle Umwege.

Das WiInEDC-Terminal ist dabei weitaus komfortabler als die bekannten Terminalprogramme und erleichtert die
Programmierung des Systems erheblich.

WInEDC arbeitet unter allen Windows Versionen ab Windows95 bis einschlieRlich Windows 8 sowohl in der 32-bit
als auch in der 64-bit Variante.

EOR-3D

P &)
m EOR-3D

UMTS

EOR-3D
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11.Bestellangaben

Fur die Festlegung der Bestellangaben gilt:
Von den Kennungen mit gleichem GroRbuchstaben darf nur eine gewahlt werden
Wenn den GroRbuchstaben der Kennung die Ziffer 9 folgen, ist eine Zusatzangabe im Klartext erforderlich
Wenn den GroRbuchstaben der Kennung nur Nullen folgen, kann diese Kennung in der Bestellangabe entfallen.
X-Merkmale z.B. XL1 sind nicht frei kombinierbar mit allen anderen Merkmalen. Bitte Klartexthinweise beach-

ten.
Merkmal Kennung
Resonanzregler fiir Petersen-Spule (28TE, 3HE) REG-DP

mit Widerstandssteuerung, Parallelregelung,

Langzeitregistrierung und Logbuch,

16 bindren Eingédngen (frei programmierbar),

10 Relaisausgangen (frei programmierbar), Statusrelais,

Stromeingang (1A oder 5A), COM 1, COM 2

COM 3 zum Anschluss einer Stromeinspeisung,

Parametriersoftware WinREG, WinEDC und Anschlusskabel (Nullmodemkabel)

Bauform
® Steckbaugruppe( 28TE/ 3HE) BO1
® Wandaufbaugehduse ( 49TE ) mit Verdrahtung B02
® Schalttafeleinbaugehduse ( 30TE ) mit Verdrahtung BO3
® Wandaufbau-, Schalttafeleinbaugeh&use (49TE) Mischbestiickung mit Verdrahtung fir z.B. B91

REG-DP mit REG-PE oder REG-DP mit BIN-D etc.
® 19"-Baugruppentrager - mit Verdrahtung nach Absprache B92
® 19"-Baugruppentrager in Backplane Ausfihrung B95
Serielle Schnittstelle COM1
® RS232 10
® USB 11
Stromversorgung
® extern AC 85V ... 110V ... 264V / DC 88V ... 220V ... 280V H1
® extern AC85V ... 110V ... 264V / DC 88V ... 220V ... 280V (20W) H11
Hinweis:

H11 fir REG-PE mit LWL- AnschluB ohne REG-NTZ!

® extern DC 18V ... 60V ... 72V H2
Parallelregelung
® mit Kommunikation via E-LAN KO
® verteilter Regler und Kommunikation ohne E-LAN K1

Messeingang

® zuséatzlicher Stromkanal 12 (1A oder 5A) X18
Analoge Ausginge

® ohne EOO
® mit (Messbereich bzw. Skalierung bitte bei Bestellung angeben) E9SO0

Ausgang 1: Verlagerungsspannung U,
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Merkmal Kennung

Ausgang 2: Stellung der Petersen-Spule I,

Ausgang 3: Strom durch die Petersen-Spule Ip
mit zwei analogen Eingdngen, frei parametrierbar.

® mit zwei analogen Eingangen, frei parametrierbar (via H-Programm) E91
® beliebige Kombinationen von Modulen E900
Bindre Eingdnge (frei programmierbar)

® E1..E8:AC/DC48..250V, E9...E16: AC/DC 10 ... 50V D1
® E1..E16: AC/DC48...250V D2
® E1..E16:AC/DC10...50V D3
® E1..E16: AC/DC 80V..250V D4
® E1..E16: AC/DC190V..250V D5
Zusétzliche Ein-/Ausgédnge (frei programmierbar)

® ohne X00

Hinweis:
Optionale Merkmale, nicht in Kombination mit XW1

Steckplatz 1

® 15 Relaisausgange X31
Steckplatz 5

® 8 zusatzliche Relais (Wechsler) X01
® 16 zuséatzliche bindre Eingdnge E17...E32: AC/DC 48...250V X15
® 16 zuséatzliche bindre Eingédnge E17...E32: AC/DC 10...50V X24
® 16 zuséatzliche bindre Eingdnge E17...E24: AC/DC 48...250V, E25...E32: AC/DC 10..50V X25
® 16 zuséatzliche binare Eingdnge E17...E32: AC/DC 190...250V X28
® 16 zuséatzliche bindre Eingange E17...E32: AC/DC 80...250V X29
Leittechnikanbindung

® ohne (weiter mit Merkmalsgruppe "Y") XWO0
® mitintegrierter Anbindung (weiter mit Merkmalsgruppe "XL") XW1
® mit externer Anbindung Giber REG-P/-PE/-PED/ (weiter mit Merkmalsgruppe "Y") XW9
Integrierte Protokoll- Interfacekarte

® zur leittechnischen Anbindung eines REG-DP XL1
® zur leittechnischen Anbindung mehrerer Gerate XL9

Hinweis:
Merkmal XL9 nur kombinierbar mit X215..XZ19, X791

Anschlussart:

® Kupfer
RS 232 XV10
RS 485, nur 2-Draht-Betrieb Xv11
® LWL mit FSMA-Verbindungstechnik, inkl. LWL Modul
Glasfaser (Wellenldnge 800...900nm, Reichweite 2000m) Xv13
Kunststoff (Wellenldnge 620...680nm, Reichweite 50m) XV15
® LWL mit ST-Verbindungstechnik, inkl. LWL Modul
Glasfaser (Wellenldnge 800...900nm, Reichweite 2000m) Xv17
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Merkmal Kennung

= Kunststoff (Wellenldnge 620...680nm, Reichweite 50m) XV19
® Protokoll nurin Verbindung mit XL1 und XL9 wahlbar
= |EC 60870-5-103 fir ABB XZ10
= |EC 60870-5-103 fiir Areva XzZ11
= |EC 60870-5-103 fiir SAT X712
= |EC 60870-5-103 fiir Siemens (LSA/SAS) XZ13
= |EC 60870-5-103 fiir Sprecher Automation XZ14
= |EC 60870-5-103 fir andere XZ90
= |EC 60870-5-101 fir ABB XZ15
= |EC 60870-5-101 fiir IDS Xz17
= |EC 60870-5-101 fiir SAT XZ18
= |EC 60870-5-101 fiir Siemens (LSA/SAS) X219
= |EC 60870-5-101 fir andere X291
= DNP3 XZ20
= SPABUS XZ22
= Modbus RTU X223
Ort-Fern- Umschaltung per Tastatur
® ohne YO
® mit Y1
Statusausgang
® schliefRt bei Stérung uo
® offnet bei Storung U1
Bedienungsanleitung
® deutsch Gl
® englisch G2
® russisch G6
® tschechisch G8
® andere G9
Schrift am Display
® wie Bedienungsanleitung A0
® deutsch Al
® englisch A2
® russisch A6
® tschechisch A8
® andere A9
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ZUBEHOR KENNUNG

Stromeinspeisung mit 2 festen Frequenzen CIF

(Versorgungsspannung AC 230V)

Hochleistungsstromeinspeisung mit 2 festen Frequenzen HPCIF
mit zusatzlicher Verwendung der Taktung (Pulsortungsverfahren)
(Versorgungsspannung AC 230V)

bestehend aus Thyristor-Stellglied, Controller und Induktivitdt auf Montageplatte fiir Cc1 Cc1
19“ Schrankeinbau

bestehend aus Thyristor-Stellglied, Controller und Induktivitat im Standardgehause fir Cc2 Cc2
Innenaufstellung ca. 800 x 800 x 300mm

bestehend aus Thyristor-Stellglied, Controller und Induktivitdt im Standardgehause fir C3 C3
AufRenaufstellung ca. 800 x 800 x 300mm

bestehend aus Thyristor-Stellglied, Controller und Induktivitdt im Standardgehause fir c4 c4
AuRenaufstellung (Wandmontage) ca. 800 x 800 x 300mm

Gehéauseausfiihrung nach Vereinbarung! c9 c9

Information!
Die Stromeinspeisung kann nur dann ohne Einschrankungen verwendet werden, wenn die Messung der

Verlagerungsspannung und des Stromes von der Primarseite der Spule abgeleitet wird. D.h. die Mes-
sung der Verlagerungsspannung sollte nicht an der E-Spule selbst vorgenommen werden.

ZUBEHOR KENNUNG

Federleiste 1 (Elektronikleiste Bauform F)

Federleiste 2 (fiir Stromeingang mit voreilenden Kontakten)
Federleiste 3 (Mischleiste Bauform F24 + H7)

Blindplatte 28TE

Blindplatte 14TE

Blindplatte 7TE

Blindplatte 8TE

Kabel zum Anschluss an einen PC (Nullmodemkabel)

Kabel zum Anschluss an ein Modem
1 Pack Feinsicherungen T2 L 250 V
Zeitsynchronisation:

Funkuhr DCF 77 111.9024.01
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 485, Uh: AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V 111.9024.45
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 485, Uh: DC 18...60V...72V 111.9024.46
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 232, Uh: AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V 111.9024.47
GPS-Funkuhr NIS Time, RS 232, Uh: DC 18...60V...72V 111.9024.48
Kommunikation:

Modem analog Develo MicroLink 56Ki, Hutschienengerat inkl. Steckernetzteil 230 V AC 111.9030.03
TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Hutschienengerét inkl. Steckernetzteil 230V AC A01

TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Steckbaugruppe 8TE, 3HE; A02

Netzteil AC 85...110V...264V / DC 88V...220V...280V

TCP/IP Adapter 10MBit REG-COM; Steckbaugruppe 8TE, 3HE; AO3

Netzteil DC 18...60V...72V
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