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Otomatik Gerilim Regulatort REG-D™ /DA

Ozet Kullanim Kilavuzu
Olusturulma Tarihi 09.11.2004
Ceviri Tarihi 06.11.2019

Tum haklari A. Eberle GmbH & Co. KG. sirketine aittir. Haklari sakhdir.

Yayinlayan:

A. Eberle GmbH & Co. KG

Frankenstraf’e 160 Tel: +49 (0) 911/6281 08 - 0 e-mail: info@a-eberle.de
D-90461 Nuremberg, Germany Fax No.: +49 (0) 911/62 8108 -96 Internet: www.a-eberle.de / www.regsys.de

A. Eberle GmbH & Co. KG sirketi bu kisa kilavuzun baski hatalari veya degisikliklerinden kaynaklanan zararlardan veya
kayiplardan sorumlu tutulamaz.

A. Eberle GmbH & Co. KG, hatali cihazlardan veya kullanici tarafindan degistirilen cihazlardan ve ayar degiskenlerinden
kaynaklanan zararlardan ve kayiplardan sorumlu degildir.
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1 Genel Bilgiler

Bu Hizh Kilavuz, REG-D / DA gerilim regulatoriine ve yeteneklerine olabildigince gabuk alismaniza yardimci olacaktir.

Parametrelendirme WIinREG parametrelendirme programi kullanilarak gercgeklestirilebilse de, bu Hizli Kilavuz yalnizca cihazin
tus takimini kullanarak parametrelendirmeyle ilgilidir.

Gerilim regulasyonu igin ozellikle onemli olan parametreler kisaca belirtilecek ve parametrelendirme agiklanacaktir.
Ozel durumlarda yapilmasi gereken diger ayarlar standart kullanim kilavuzunda bulunabilir.

Cihazin besleme gerilimi saglandiktan sonra, REG-D / DA regulator modunda agilacaktir.

Transduser modu, kayit modu, istatistik modu ve paragramer modu gibi diger modlar herhangi bir zamanda segilebilir.

Bu nedenle, tim modlarin arka planda birbirine paralel yiridigini fark etmek 6nemlidir. Ornegin cihazda kayit modu
secildiginde, gerilim regulasyonu ve ayarlanmis diger tum gorevler arka planda ¢calismaya devam eder.

MENU tusuna basarak istediginiz modu secmek icin F2 ... F5 tuslarini kullanabilirsiniz.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA n
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Farkl isletim modlari dokiman icerisinde kisaca aciklanmistir.
Toplamda, parametrelendirme igin alti farkli SETUP menuUsu tasarlanmigtir.
SETUP menduleri arasinda asagidaki sekilde dolasabilirsiniz;

Regulator, transdiiser, kayit, istatistik ve paragramer modlarinin gozuktigiu ana menide, ayarlara ulasmak igcin MENU tusuna
basilarak SETUP 1’e ulasilabilir.

MENU tusuna arka arkaya basmak SETUP 2'den SETUP 6'ya kadar ilerlemenizi saglar.

SETUP mendulerinden birine zaten girdiyseniz, ok tuglarina (« ve —) basarak diger tim menulere ulasabilirsiniz.

Dikkat!
Latfen standart kullanim kilavuzu igerisindeki “Uyarilar ve Notlar” kismini okuyunuz.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA n



REG - D™/DA

A:Tr_181
Ee9ulataor Mode

B9: 241206

AUTO

e 1 0.] 5
Dalue = kL)

Tar-Chande ] E
Fosition
|-1az B +1ax|

\ ©

a-eberle s

a-eberle )

(U REG-D

a-eberle A\

o @ @ @ @ & @ O

A:Tr_181
Eequl ataor Mode

B9: 24156
AUTO

w 10,15
LUalue n kL)
Tar-Chande ] E

Fosition

U
©

F1

F2

F3

F4

AUTO A

F5

Hizli Kilavuz REG - D™/DA




REG - D™/DA a-eberle ‘

2 Regulator Modu

Cihazin besleme gerilimi saglandiktan sonra, REG-D / DA regulator modunda agilacaktir.
Gerilim regulasyonunun degerlendirilebilmesi igin incelenen parametreler bu modda gosterilmektedir.

Kademe degistirici konumu ve anlik gerilim sapmasi, anlik gerilim degerine ek olarak gosterilir. Anlik gerilim sapmasi yari-
analog formda gosterilmistir.

Isaretci “0” degerinde ise, dlgilen anlik deger ile belirlenen gerilim degeri ile aynidir. Olgiilen gerilim degeri tolerans bandi
icindeyse, isaretci saydamdir. Olgilen gerilim degeri tolerans bandi disindaysa, isaretci siyaha dondsur.

Bu sekilde kisi, kontrol edilen sistemin mevcut durumunu bir bakista anlayabilir.
Ek bilgi iceren alternatif bir ekran (kompakt ekran), F1 tusunu kullanarak segilebilir.

Anlik degere ve kademe degistirici konumuna ek olarak, ekran tzerinde gerilim (kV) cinsinden ayar degeri ve “%” cinsinden izin
verilen tolerans bandi gosterilmektedir.

Buyuk ekrani tercih ediyorsaniz, sadece F1 tusuna tekrar basmaniz yeterlidir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA
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3 Transduser Modu

MENU tusuna ve ardindan F2 tusuna basarak transdiiser modunu secebilirsiniz.
Bu modda, olculen cesitli degerler gosterilmektedir.

Ekran Uzerinde gOsterilen gerilim, akim ve frekans degerleri baglantidan bagimsizdir, ancak yalnizca baglantilar dogru sekilde
yapildiginda dogru degerler goruntulenebilir.

M1 karakteristigine sahip regulator, yalnizca dengeli yukla 3 fazli sebekelerde dogru olgum degerleri verir. Bu durumda,
regulator, tum fazlarin esit yuklendigi ve esdeger degerlere sahip oldugu kabulu ile yalnizca bir fazin akim ve gerilimini olger.

Bu nedenle, regulator, akim ve gerilim arasindaki aciyi dikkate alabilmek icin gerilim (L1L2, L2L3, L3L1) ve akimlarin (L1, L2,
L3) kaynaklarinin tanimlanmasina ihtiya¢ duyar.

Olguimler dengesiz bir 3 fazli sebekede alinacaksa, regulator M2 karakteristigine sahip olmalidir.
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4 Kayit Modu

Olglilen hat gerilimi ve kademe deger kayit modu igerisinde kaydedilmektedir.
Gerilim degeri icin her saniye, olgulen 10 adet 100ms olgcimun aritmetik ortalamasi olan bir 6lgim degeri depolanir.

Hafiza kapasitesi 18.7 gunden fazladir, ancak bu sure yalnizca saniye bagina olgulen her deger onceki saniyedeki kaydedilen
degerden farkli oldugunda gecerlidir.

Pratik uygulamada hafiza kullanimi, en az bir aylik veriyi kaydedilebilecek kapasitededir.

Kaydedilen degerler tus takimi kullanilarak geri cagrilabilir veya bir bilgisayara aktarilabilir ve orada WINREG
parametrelendirme programi kullanilarak (6rn. MS Excel ile) analiz edilebilir.
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5 Istatistik Modu

Istatistik modunda, yik altinda gerceklestirilen kademe degistirmeler ile bosta yapilan kademe degistirmeler ayristirilir ve
birbirinden ayri olarak kaydedilir.

Regulator, kademe operasyonunun yuk altinda veya bosta yapildigina, olgulen akim degerini inceleyerek karar verir. Eger
Olctlen akim, tanimlanan nominal akim degerinin %5’inden daha buyukse yuk altinda yapildigi kabul edilir.

(Ornek: In=1A — 50 mA; In =5 A — 250 mA icin).
Yuk altinda gergeklestirilen her kademe degisikligi kaydedilir ve gosterilir.

Kademe degistirme oOncesinde gosterilen cift ok, transformatorin yuk altinda calistigini ve gosterilen kademe degerinde
oldugunu gostermektedir.

Tek bir ok, transformatorun bosta oldugunu gostermektedir.
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6 Paragramer Modu

PARAGRAMER, paralel baglantilari otomatik olarak hazirlamak ve anahtarlama durumlarinin tek hat seklinde gorsellestiriimesi
icin kullanilan bir aractir.

PARAGRAMER, “paralel” ve “tek hat semasi (diyagram)” kelimelerinden turetilmigtir.

PARAGRAMER, transformatorlerin anahtarlama durumunun tek hat semasi seklinde goruntlilenmesine yardimci olur ve ana
menudeki F5 tusu yardimiyla erigilebilir.

Fonksiyon, tim anahtarlama elemanlarina ait konum bilgilerinin, binary girigler yardimiyla regulatorlere aktariimasi durumunda
etkin sekilde kullanilabilmektedir.

Anahtarlama pozisyonlari temel alinarak sistem, hangi transformatorin bara Uzerindeki diger transformator(ler) ile paralel
duruma geldigini ve paralel isletme modunda c¢alismasi gerektigini anlar.

Sistem, kuplaj ile baglanan baralari tek bir bara olarak degerlendirir.

Grafikte gosterildigi gibi, T1 ve T3 transformatorleri “a” barasina bagliyken, T2 transformatoru ise “b” barasini beslemektedir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m
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7 Dil Secimi

Dil secimi icin SETUP 5 ekranindayken F1 tusuna ve ardindan tekrar F1 tusuna basiniz.

Sonrasinda segcilebilir tim dil segceneklerini gorebilmek icin F5 tusuna basiniz.

A: REG-DA P9:24:56 A:REG-DA P9: 24:56 A: REG-DA P9: 24: 356
SETUP AddOns. . o% AddOns-2 .3 A
===== 1:DEUTSCH —
CT-UT _ 2 x Current 2:ENGL ISH
Configuration. Display: OFF 3:ESPANOL T
Input 4: ITALIANO
Assignments. . LCD Saver: OFF |
=— 9:FRABNCAIS —
Relayg- Regulator-Mode 6: NEDERL.
Assignments. . Large Display: ON 7:NEMCINA J
LED-
Acsignments. . | anguage: ENGLISH | <> % 24 : Select _ ESC: |v
d 1 0K Escape —

Secmek istediginiz dile dogru F2 ve F4 tuslar yardimiyla ilerleyin ve F3 tusuna basarak onaylariniz.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m
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8 Ayar Degeri

REG-D/DA gerilim regulatorlerinde dort farkli ayar degeri tanimlanabilir.

Ancak pratikte bir adet sabit ayar degeri kullaniimaktadir.

Ayar degerini belirlemek icin SETUP 1 ekranindayken F3 tuguna ve ardindan tekrar F2 tuguna basiniz.

A: REG-DA P9:24: 36 A: REG-DA P9:24:56 A: REG-DA 09:24: 36
SEIUP Tolerance Band SETUP +1.0
Setpoint
Time Behaviour alue o% Setting the 1st +0.1
Sotroint Sotroint Setpoint Value:
etpoin etpoin
Jalues. 6% Ualle 188.2 U Un  =188X
Setﬁnint 15 KU U-LL
alue|, | =———————-— -0. 1
1686.8 % _—
Setpoint
Programs. . alue [eBVU .. 146V1 -1.08

Ayar degeri F1 ve F2 tuslariyla arttirilabilir veya F4 ve F5 tuslariyla azaltilabilir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA
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Girilen ayar degerinin, nominal degerin 100%’u olarak tanimlanmasi i¢in F3 tusuna basiniz.

Ayar degerini kaydetmek icin Enter tusuna basiniz.

Not
Eger gerilim transformatorinin ¢evirme orani (Knu) tanimlandiysa gerilim degeri kV cinsinden gosterilecektir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA
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9 Izin Verilen Gerilim Araligi Xw,

izin verilen gerilim araliginin belirlenebilmesi igin iki limit mevcuttur.

a-eberle ‘

Limitlerden biri musteri tarafindan belirlenen kabul edilebilir gerilim araligidir. Digeri ise kademe degistiricinin kademe basina

adim degeridir.

Minimum gerilim araligi asagidaki formul yardimiyla hesaplanabilir.

Xwz : Izin verilen gerilim araligi

Xwz[%] = 0.6 x kademe adimi[%]

Eger izin verilen gerilim araliginin degeri kademe degistiricisinin adim degerinden kuguk ise, kontrol edilen sistem asla kararl

hale ulasamaz ve regulator surekli olarak sistemi belirlenen nominal degere yaklastirmaya caligir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA
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izin verilen gerilim araligini belirlemek igin SETUP 1 ekranindayken F1 tusuna basiniz.

A: REG-DA B9: 24: 36 A: REG-DA B9: 24: 36
SE'1I'UF' Tolerance Band| <@@il®» % +1.0
Time Behaviour Setting the +0. 1

: Bandwigth

Setpoint

Ualues. . @;l____z
[B.1% .. 16%] -8.1
Programs. . -1.0

izin verilen gerilim araligi F1 ve F2 tuglariyla arttirilabilir veya F4 ve F5 tuslariyla azaltilabilir.

Ayar degerini kaydetmek i¢in Enter tusuna basiniz.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m



REG - D™/DA a-eberle ‘

10 Zamana Bagh Davranis

Cok sayida yukun beslendigi kompleks sistemler icin altin kural sudur: sakin bir sebeke.
Dolayisiyla regulator, mumkun oldugu kadar az anahtarlama islemi gerceklestirecek sekilde ayarlanmalidir.

Regulator, izin verilen gerilim araligini (Xw,) veya zaman faktorunu artirarak daha az anahtarlama yaptiracak sekilde
ayarlanabilir. Ancak, bu durum gerilimin nominal degerden ¢ok uzaklagsmasi veya gerilim degisimlerinin uzun sureli olmasi
durumunda tekrar gb6zden gegcirilmelidir. Varsayilan olarak tanimli reaksiyon suresi tB, kademe degistirme sayisini
etkileyebilmek igin zaman faktort segenegini kullanirken degistiriimelidir.

Varsayllan metod olan dU . t = const. , gerilim degerinde yasanacak kug¢uk degisimlerin dizenlenmesi igin yapilacak kademe
operasyonlari dncesinde daha uzun sure beklenmesi ve bluyuk degisimler i¢in ise daha kisa sure beklenmesini saglamaktadir.

Regulatorin tepki suresi olan tg suresini ayarlayabilmek igin bir zaman faktori de mevcuttur. Zaman faktoranun varsayilan
degeri ise 1 olarak belirlenmistir. Zaman faktoru ile kullanimda reaktorun tepki suresi (tv) asagidaki sekilde belirlenir.

ty = tg.zaman faktoru

Zaman faktoru degeri diyagramdan alinan reaksiyon suresi ile gcarpiimalidir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m
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Ornek:

Mevcut regulasyon degeri
Xw = 49%;

Belirlenen regulasyon degeri
Xw, = 2%

tv =tz * zaman faktori

(SETUP 1 ekraninda F2 ve
ardindan F3 tusuna basarak
faktor araligi: 0.1 ...... 30)

— zaman faktoru: 1: 15 saniye;

— zaman faktoru: 2: 30 saniye.
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Not
Pratikte zaman faktort ‘2’ veya ‘3’ olarak belirlenmektedir.

Ancak, zaman faktoru sebeke ve kullanicinin konfigiurasyonuna gore belirlenmesi gerektigi icin herhangi bir
degerin onerilmesi dogru degildir.

Zaman faktorunu belirlemek icin SETUP 1 ekranindayken F2 tusuna ve ardindan F3 tusuna basiniz. F1, F2, F3 ve F4 tuslari
ile zaman faktorunu ayarlayabilirsiniz.

A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA 09:24:56 A: REG-DA 09:24:56
SETUP |Tolerance Band +1.0
Time Program:

Time Behaviour Q% INTEGRAL Setting the +0. 1
r—— — Eactor: == Time Factor:
i ne Factor! | o @>E® 10
Trend Memors: | |
Os [B.1 .. 301 -0.1
Programs. . -1.0
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Enter tusuna basarak seg¢iminizi onaylayiniz.
REG-DA gerilim regulatoru cok sayida zaman programi igerir,

Varsayilan olarak secilen dU - t = const. integral metoda ek olarak gerilim regulatort; hizli integral metodu, lineer metod ve
CONST adi altinda bulunabilecek sabit zamanlarla ¢alisan baska metodlar sunar.

Eger CONST segcilirse, tolerans bandinin diginda kalan durumlarda gerilim izin verilen degisim degerinden dusukse T1 suresi
icerisinde duzenlenir. Daha buyuk gerilim degisiklikleri igin T2 suresi goz 6nunde bulundurulur.

Ornek:
izin verilen reglilasyon araligi +1%.

1%’den 2%’ye kadar olan aralik igin T1 reaksiyon suresi gegerlidir. Gerilim degisimi 2%’nin Uzerine ¢ikarsa kademe hareketleri
T2 suresine gore gergeklestirilir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m
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11 Geri Yonde Hizli Anhahtarlama

Regulator dU . t = const. metoduna gore galisirken gerilim degisiklikleri de surekli olarak regule edilecektir. Buyuk degisimler
kisa surede, kuguk degisimler daha uzun bir strenin ardindan regule edilir.

Ornek:

izin verilen gerilim araligr Xw,: 1%

Mevcut regulasyon degeri Xw: +6%
Zaman faktoru: 1
Transformatorun kademe adimi: 1.5%

Bir sonraki sayfada verilen grafik bu degerlere gore 42 sn sure tanimaktadir. Hizli anahtarlama ayarlari ile bu sure dusurulebilir.
Sonraki sayfada verilen ornekte hizli anahtarlama limiti 6% degerine ayarlanmistir. Bu limit degere ulasildiginda regulator
mumkun olan en kisa surede gerilimi izin verilen bant araligina getirebilmek icin anahtarlama islemi gercgeklestirecektir. Bunun
icin sartlar gerilim degerinin hizli anahtarlama limitine erismesi ve kademe degistirme iglemleri arasina koyulan surenin
(gecikme) dolmasidir.
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Diyagram:

Mevcut regulasyon degeri

Xw = 49%;

Belirlenen regulasyon degeri

Xw, = 2%

tv =tz * zaman faktoru

— zaman faktoru: 1:

1. kademe hareketi 5 sn sonra,
2. kademe hareketi 7 sn sonra,
3. kademe hareketi 10 sn sonra,
4. kademe hareketi 20 sn sonra
Toplam sure = 42 sn

Hizli Kilavuz REG - D™/DA




REG - D™/DA a-eberle ‘

Geri yonde hizli anahtarlama ayarlarina erisebilmek igcin SETUP 3 ekranindayken F4 tusuna basiniz. Ardindan ardindan F3
tusu ile geri yonde hizli anahtarlamayi seginiz. Ayar degerinin % cinsinden limitini girerek degeri belirleyip onaylayiniz.

A:REG-DA B9: 24: 56 A:REG-DA B9: 24: 56
SETUP +1.0
Settinﬁ the
Bwd High-speed +0. 1
— switching at
Inhibit Fwd”s
High 6.6« Bwd
High—-speed
S ing | @I § [B% .. +35%] -0. 1
Inhibit
Low -1.0

Ayar degerini kaydetmek icin Enter tusuna basiniz.
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Zaman gecikmesi, geri yonde hizli anahtarlama aktive edildikten sonra SETUP 4 igerisinde F4 tusu kullanilarak belirlenebilir.

A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP U, >U _ +10
——4—— Setting the
Time Time Delay
until. . I, >I Bwd Highspeed +1
. Switching:
Inhibit Fwd”s
High l@ _____ S Bwd
High—-speed
Switching | <@@E» % [B .. 999] -1
Inhibit
Low -10

Ayar degerini kaydetmek icin Enter tusuna basiniz.
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12 Kademe Degistiricinin Operasyon Suresi

Eder hizli anahtarlama degerine erisildiyse, yukte kademe degistiricinin kademe degistirme suresi, kademe degistirme sinyali
icin belirlenen sureyi limitleyerek gerilimin tolerans bandi igerisine geri getirilmesini geciktirmektedir.

Eger yukte kademe degistiricinin operasyon suresi tanimlanmissa, kademe degistirme suresince diger sinyaller ile cikis
verilmesi engellenir.

C")zc_ellikle eski model kademe degistiricilerde, kademe degistirme suresi igerisinde farkli bir sinyal daha gelmesi durumunda
ACIL DURUM DURDURMA (EMERGENCY STOP) sinyali Uretilebilmektedir. Bu sebeple operasyon suresinin tanimlanmasi
onem kazanmaktadir.

Hizli Kilavuz REG - D™/DA m



REG - D™/DA a-eberle ‘

Kademe degistiricinin operasyon suresi AddOns-1 menusu icerisinden belirlenebilir.

SETUP 5 menusune girdikten sonra F1 tusuna basiniz.

A: REG-DA B9: 24: 36 A: REG-DA B9: 24: 36
SETUP AddOns. . | <@ % AddOns—1 .2
CTsUT _ Maximum Time TC
Configuration. in Operation: 3S
Input _ ES:
Assignments. . Hand7Automatic: PULS
Relay-
Assignments. . Tap—changer: ON
LED-
Assignments. . Self—-conduct: WITH

Regulator hizli anahtarlama moduna girdiyse belirlenen sureye 2 saniye daha eklenecektir. Bu sure igerisinde regulator yeni bir
sinyal Uretmeyecek ve surenin gegmesini bekleyecektir.

Not
Eger sistem icerisinde mevcut ise bu fonksiyon gerilim izleme Unitesi (PAN-D) tarafindan yurutulmektedir.
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SETUP 5 menusu igerisinde yapilacak ayarlamalar ile kademe degistiricinin operasyon suresinin sinyali izlenebilir.

Kademe degistirici operasyon suresi (TC) sinyali serbestce programlanabilir bir input’a (asagidaki ornekte E3) aktarilabilir.

(SETUP 5, F3)

A:REG-DA B9: 24: 356

SETUP AddOns. .

CT-UT
Configuration.

Input
Assignments. .

Relayu-
Assignments. .

LED-
Assignments. .

- =

A: REG-DA B9: 24:36
Input
Assignhment
L 1 E-1 Inh. Low
[ 1 E-2 : Quick
[ 1 E-3 : TC.i.0p
[ 1 E-4 : OFF
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Programlanabilir role (asagidaki ornekte role 5), kademe degistirici arizasi raporlama (TC-Err) igin kullanilabilir.

A: REG-DA B9: 24: 36 A: REG-DA B9: 24: 56
SETUP AddOns. . Relay
=== Assignment
CT/UT
Configuration. [x] Rel 3: OFF
Input
Assignments. . [ 1 Rel 4: PROG
Relay-
Assignments. . aG» % [ 1 Rel 5: TC-Err
LED-
Assignments. .
TC-ERR+ — Ariza durumunda gegici bir sinyal Uretir.
TC-Err — Ariza durumunda kalici bir sinyal Uretir.

Bu sinyal regulatord durdurmak ve kademe degistiricinin motor Unitesini kapatmak igin kullanilabilir.
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13 Knx Transformator Donusturme Oranlari ve Baglantisi

Eger istenilen kontrol ve regulasyon fonksiyonlari igin transformatorin sekonder gerilim degeri yeterli ise bu kisma ihtiyag
duyulmayabilir. Diger durumlarda transformator donusturme orani ve olgulen degerlerin nereden alindigi tanimlanmalidir.

Eger REG-D/DA mendleri igerisinde akim bilgisinin alindigi akim transformatorinin L3’e baglandigi, gerilim bilgisinin ise L1 ve

L2 arasindan alindigi tanimlanirsa regulator 90° ac¢i duzeltmesini otomatik uygulayarak reaktif akimlar ve diger cikiglar icin
dogru degerlerin elde edilmesini saglar.
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Ayarlara erisebilmek icin SETUP 5 menusu icerisinde F2 tusuna, ardindan F1 tusuna basiniz.

Regule edilecek gerilim degerine ait sinyalin nereden alindigini F2 ve F4 tuglarini kullanarak tanimlayiniz. Ardindan F3 veya
Enter tusu ile segiminizi onaylayiniz.

A:REG-DA B9: 24: 356 A:REG-DA B9: 24: 36 A:REG-DA B9: 24: 36
SETUP AddOns. . Transformer L1L2 | <z % 2:L3L1 A
=="== Mounting —_— 3:L1IN —
CT-UT _ UOLTAGE 4:L2N
Configuration. a» Knu 9: L3N 0
Input Transformer 6: ARON
Assignments. . Mounting L1 |
CURRENT —_— —
Relay-
Assignments. . Nominal Ual. : 1R J
LED- _
Assignments. . Kni ™ & Select ESC: |¥
4 & 0K Escape
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Gerilim transformatorinun giris gerilimi ile ¢ikis geriliminin orani Knu olarak tanimlanmaktadir. Bu oranin tanimlanmasi ile
regllator ekrani Gzerinde gerilim degeri, gercek gerilim degeri olarak gosterilir (Ornegi: 100 V yerine 34.5 kV olarak gdsterilir.)

F2 ve F4 tuslarini kullanarak transformator donustirme orani Knu degerini belirleyiniz ve Enter tusu ile segiminizi onaylayiniz.

Ayarlara erisebilmek icin SETUP 5 menusu icerisinde F2 tusuna, ardindan tekrar F2 tusuna basiniz.

A:REG-DA B9: 24: 356 A:REG-DA B9: 24: 36 A:REG-DA B9: 24: 36
SETUP AddOns. . Transformer L1L2 . +10
T ST UBHTRERS AAEVERUI
ransformer
Configuration. Q% Knu D % Mounting Ratio +1
Uoltage Knu
Input Transformer Scale
Assignments. . Mounting L1 1
CURRENT - 1
Relay- _
Assignments. . Nominal Ual. : 1R [6.01 .. 40001 -1
LED- _
Assignments. . Kni -10
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Ornek:
Primer gerilim 20 kV
Sekonder gerilim 100 V

Knu=20kV/0.1kV
Knu = 200

Gerilim olgimu L2 ve L3 fazlarina bagl gerilim transformatoru Gzerinden, akim olgumu ise L3 fazina baglh akim transformatoru
uzerinden alinmaktadir.

— SETUP 5 menusude F2 tuguna basiniz.
— Gerilim ayarini F1 tusunu kullanarak L2L3 olarak belirleyiniz ve F3 tusuna basarak onaylayiniz.
— F2 tusu ile Knu donugturme oranini giriniz ve ENTER tugu ile onaylayiniz.

— Akim transformatoru igin ayari F3 tusunu kullanarak L3 olarak ayarlayiniz ve seg¢iminizi F3 tusu ile onaylayiniz.
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Nominal Akimin Ayarlanmasi

Gerilim regulasyonu fonksiyonunun galisabilmesi i¢in akim degerinin olgulmesi sart degildir.

a-eberle ‘

Ancak akim degerine bagl ayarlamalar ve degerlendirmeler yapilabilmesi gerekiyorsa veya akim degerinin de ekran Uzerinde
gOsterilmesi gerekiyorsa akim olgimunun yapilabilmesi icin gerekli baglantilarin gergeklestiriimesi gerekmektedir.

Regulator 1 A veya 5 A nominal degerlerdeki sinyalleri okuyabilmektedir.

SETUP 5 mendusu igcerisinde F2 tusuna basiniz. Ardindan F4 tusuna basiniz. Se¢iminizi ENTER tusu ile onaylayiniz.

A:REG-DA B9: 24: 356 A:REG-DA B9: 24: 36 A:REG-DA B9: 24: 36

SETUP AddOns. . Transformer L1L2 Transformer L2L3

=="== Mounting —_— Mounting —_—
CTsUT _ a» UOLTAGE UOLTAGE
Configuration. Knu Knu
Input Transformer Transformer
Assignments. . Mounting L1 Mounting L2
— CURRENT —_— CURRENT —_—
elay-
Assignments. . Nominal Ual. : 1R -l» % Nominal Ual.: oA
LED- . .
Assignments. . Kni Kni
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Dikkat!
REG-DA gerilim regulatoriunde yazilim Uzerinden yapilan ayarlara ek olarak REG-NTZ2 terminal blogunda

bulunan jumper’in (k6prunun) dogru pozisyonda bagli oldugundan emin olunuz.

5 T =] donanimsal bir 6zellik olarak cihaz karakteristikleri ile belirlenir.

ﬁ:“l T“w., e e i E Regulatorlere kac adet akim trafosunun baglantisinin yapilacagi,
LG :g% o J

Normal uygulamalarda M1 karakteristigi yeterli olurken, uygulamanin
1:2 ihtiyacina gore M2, M3 ve M9 gibi farkh karakteristiklere uygun
cihazlar Uretilebilmektedir. Bu gibi uygulamalarda akim oOlgumu igin
gerekli parametrelendirme iglemleri her bir kanal i¢in ayni sekilde
gerceklestiriimektedir.

/ /'

s " Assignment ™~
[With jumper Without jumper |

5k

Not

\ ﬂlﬂ

REG-DA gerilim regulatorinde 1 A veya 5 A dlgumu igin donanimsal bir degisiklige ihtiya¢c duyulmamaktadir.
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Akim transformatorinin nominal giris akimi ile ¢ikis akiminin orani Kni olarak tanimlanmaktadir.

Ornek:
Primer akim: 600 A
Sekonder akim: 5A

Kni=600A/5A
Kni =120
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SETUP 5 ekraninda F2 tusuna, ardindan F5 tusuna basiniz.

A: REG-DA B9:24: 36 A: REG-DA B9: 24: 356 A: REG-DA B9:24:36
SETUP AddOns. . Transformer L1L2 _ +10
——= = Mounting — Setting the
CTsUT _ <> UOLTAGE Transformer
Configuration. Knu Mounting Ratio +1
Current Kni
Input Transformer Scale
Assignments. . Mounting L1 1000 ™ 4
BURRENT - ————
Relay-
Assignments. . Nominal Ual.: 1A [B6.01 .. 18600601 -1
LED-
Assignments. . Kni — % -10

Ardindan, sec¢iminizi onaylamak icin ENTER tusuna basiniz.
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15 Kisitlayici Limitler

Senaryo:
Regulatorun 110 kV / 20 kV transformator Uzerinde calistigi dusunulsun.
Primer tarafta sebeke igerisindeki bir ariza/olaydan veya kesintiden oturt primer gerilim degerinin distugu varsayilsin.

Regulator bu durumda sekonder tarafta gerilimi 20 kV degerinde tutabilmek igin anahtarlama sinyali Gretecektir.

Primer taraftaki ariza temizlendigi anda gerilim degeri nominal degere geri donecektir.

Ancak ariza durumu igerisinde sekonder tarafta gerilimi 20 kV seviyesinde tutabilmek icin gerceklestiriien anahtarlama

operasyonlari sebebiyle primer gerilimi nominal degere donmus olsa bile sekonder gerilimi istenmeyen, yluksek degerlere
ulasacaktir.
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Cozum:

Eger sebeke icerisinde gerilim degeri belirlenen bir limitin altinda duserek saglikli igsletme kosullarinin disina ¢ikarsa regulator,

sebekede olagan disi bir durumun meydana geldigini anlamali ve gerilimi dizenlemek adina kademe degistirme operasyonlari
gerceklestirmemelidir.

Bu ihtiyaca yonelik ayarlamalar kisitlayici limitler kullanilarak gergeklestirilir.

SETUP 3 menusu igerisinde F5 tusu ile ilgili ayara ulasabilirsiniz.

A:REG-DA 09:24: 56 A:REG-DA 09:24: 356
SETUP +1.0
Setting the +0. 1
— Inhibit Low
Inhibit
H1gh -2J.9_ “
High—-speed
Switching [+10% .. -75%] -0.1
Inhibit
bl > = 1o
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F1, F2 ve F4, F5 tuslan ile regulatorun, gerilimin hangi oranda degismesinin ardindan duzenleme fonksiyonunu devre disi
birakmasi gerektigi belirlenehbilir.

Sebekede gerilim degeri, belirlenen kisitlayici limitlerin arasina dondugunde regulator tekrar gerilim duzenleme faaliyetlerine
devam eder.

Kisa sureli gerilim dusumlerinin kisitlayici limit fonksiyonlarini tetiklememesi i¢cin SETUP 4 menuUsu igerisinde F5 tusuna
basarak kisitlayici limitlerin devreye girmesine bir zaman gecikmesi tanimlanabilir. F1, F2, F3 ve F4 tuslari ile deger belirlenir.

A: REG-DA B9: 24156 A: REG-DA B9: 24156
SETUP <U, >U +10
Time Setting_ the
until. . I, >I Time Delay +1
— Inhibit Low:
Inhibit
High 19 S
High—-speed
Switching [B .. 9991 -1
Inhibit
Loy | @G % -19
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Ornek:
Ayar degeri 100 V

Eger gerilim degeri 90 V'un altina duser ve 10 saniye boyunca 90 V'un Uzerine donmez ise regulator kisitlayici limit
fonksiyonunu aktif etsin.

Kisitlayici limit degeri:
SETUP 3, F5 Deger: -10%
Zaman gecikmesi degeri:

SETUP 4, F5 Deger: 10 saniye
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16 Tetiklemeler
Tetikleme limiti olarak tanimlanan gerilim degerinin Uzerinde bir gerilim degeri olgulmesi durumunda regulator tim kontrol
komutlarini baskilar ve bu komutlari ¢ikis olarak vermez.

Gerilim degeri tanimlanan limitin altina dastugunde regulator, dizenleme faaliyetlerine otomatik olarak tekrar baslar.

Bu degeri belirleyebilmek icin SETUP 3 menusu girdikten sonra F3 tusuna basiniz.

A: REG-DA B9: 24156 A: REG-DA B9: 24156
SETUP +1.0
Setting the +0. 1
Inhibit Inhibit High
nhibi aa»
High % 112.8__V
High—-speed 115.86 VU
Switching -0. 1
Inhibit [16BV .. 133V]
Low -1.0

F1, F2 ve F3, F4 tuslarini kullanarak tetikleme degerini belirleyiniz ve sec¢iminizi onaylamak i¢in ENTER tusuna basiniz.
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SETUP 4 menusu icerisinde F3 tusuna basiniz.

A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA 09: 24: 56
SETUP <U, >U +10
Time Setting the
until. . I, >I Time Delay +1
R Inhibit High:
nhibi a» %%%%%%%
High 18 S
High—-speed
Switching [6 .. 999] -1
Inhibit
Low -10

a-eberle ‘

F1, F2 ve F3, F4 tuslarini kullanarak zaman gecikmesi icin bir deger belirleyiniz ve belirlediginiz degeri ENTER tusu ile

onaylayiniz.

Limit sinyalleri ayni zamanda role gikiglarina veya binary gikiglara aktarilabilir.

Buna ilave olarak tetik sinyali regulator Uzerindeki LED’ler yardimiyla da gosterilebilir.
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Not
Pin gosterimleri yalnizca REG-DA igin gegerlidir.

REG-D modeli ¢ok sayida farkl karakteristik ile Uretilebilmesi ve farkl tiplere sahip olmasi (19” modul, duvar tipi
modul, panel tipi modul vb.) terminallerin yerlesimi ve karsilik gelen baglantilar farkli olabilir.

Devam eden sayfalarda gosterilen yerlesimler yalnizca bilgi amaclidir.

Her zaman urununuz ile birlikte gelen cizimleri referans aliniz.
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Duvar Montaiji - | Ty "

. Duvar montaji S
Arkadan goérinim

8
E
'((—"\ Pain £
(5 & @ U
L ] v [0, O HAHRE JJ
— 200 —F
- 270 -
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Panel Montaji

Pano

Pano montaji
Arkadan goérinim

Kesim alani
282 x 210 mm
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Standart 7 ! o ~ L

Ray Montaji

Standart ray montaiji
Arkadan goériinim

127
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CALISIYOR
BLOKLANDI

SERVICE
BLOCKED
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