Caracteristiques techniques a-eberle

Systeme de régulation
de tension
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en montage mural en saillie
en montage encastré pour tableau de distribution
module enfichable
1 Utilisation tances via différentes voies de transmission. Il est ainsi

possible de connecter de maniére particulierement
[ S a2aidsYS RS NBIdZ I (A 2y siRge dasrfiséser pandlielevdd Aldsi@uisitransfigailly S
d'exécuter des taches de mesure, de commande et deteurs.
régulation simples mais aussi tres complexes sur lesajternativement a la saisie directe, les valeurs mes
transformateurs a gradins. Outre le [égulfatgur de rées U, | et cos() ainsi que la position, des gradins
tension REG 1 6 02YLRZal yu RS 0 gegventégdlemdntetd entfees 8ahdid régdilateur de
de controle PARD et PANAL/A2 que les modules tension RE® de maniére sérielle, par ex. vime
dinterface a entrées et sorties kaires ou ana-  fonction client CEI 61850 ou en tant que signal mA.
giques constituent la solution idéale de chacune de Les unités de surveillance PANservent a surveiller

ces taches multiples. - ;

) ] _de maniére redondante la tension. Elles permettent
Outre sa fonction de reégulateur, chaque RE@ LIS dge surveiller tant le commutateur & gradins que le
étre utilisé comme unité de sueillance du transfe régulateur.

mateur, convertisseur de mesure, enregistreur, unité
statistique et ParaGramer. En mode convertisseur,
toutes les grandeurs de mesure du réseau impo
tantes sont affichées alors qu'en mode enregistreur, le = o _
déroulement dans le temps da tension a réguler et~ Ainsi, les limites de tension <U1, >U2, <<U3, >>U4,
d'autres grandeurs de mesure sélectionnables sont Voyant de marche, les messagepexturbation régi-
enregistrées. L'unité statistique de position de gradin |ateu.r»,. «perturbation commutateur :‘?1 gradins, etc.

offre un apercu représentatif de toutes les taches de Sontindiquéspar LED et contacts relais.

commutation du commutateur a gradins et le Bar En outre, les entrées et sorties librement progra
Gramer fournit un diagrame a ligne uniqgue de mables permettent de réaliser des taches spécifiques
l'installation de transformationEn particulier dans le  aux applications.

cas demise en parallelele plusieurs transformateurs, w9 pD{ @ au LISdzi O2YYdzy/ A lj dz§NJ
le ParaGramer est d'une aide précieuse car il a@om centrale d'automatisation par divers protocoles.

tise la détection du service en paralléle.

) N _ Les protooles suivants sont disponibles

Le regulqteur REG n LISeZguipg d'une fonction CE| 608705 - 101 / 103/ 104
de surveillance du transformateur performante selon

la CEl 60354 ola CEI 60076. Cette fonction permet a CEI 61850

I'opérateurd'obtenir a tout moment des informations DNP 3.0 via Ethernet
sur la température au point chaud et sur la durée de DNP 3.0
vie restante du trasformateur. En cas de besoin, le ,

. o L . - Profibus DP

régulateur peut activer jusqu'a six gradins de refreidi

aSYSyido [+ GSYLISNI (dNB RS WRPRYUSRTY 138 dzi siNB abkAaArs
RANBOGSYSyid 6t¢ mnno 2dz &2 SAABUSF NJ f QSYiNBS Y! @
L'interconnexion de plusieurs systemes de régulation U LON (sur demande)

de tensionautonomes par urbus (ELAN) permet une

surveillance centralisée des transformateurs et un

échange synchronisé de données sur grandes di

L'unité PAND fournit une sériedle messages perme
tant une utilisation slOre et trés simple du
transformateur.
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We take care of it.

2. Caractéristigueslu systeme 3. Description

de régulation de tension* 1 6 7
—> — HP —

Grand écran LCD rétroéclaif¥28 x 128) fournissant
toutes les informations essentielles (gradin, tension, 2 &
etc.) — 1 LcD | —] =
Fonctions de mesure (U, |, P, Q, S, ¢cos, I sin , f) 3 LED 9
Fonction enregistrement (caractéristique S1) en tant %/* RAM RSn8s <>
qu'enregistreur de lignes a trois canaux, égalemest di <=
ponible pour PAND (affichage sur I'écran LCD du RBG 4 ROM Ve >comt
Fonction enregistrement (caractéristique S2) avec un — 1 Horloge —[Rs232 M l<>com1-s
maximum de 256 canaux d'enregistrement et uné-m 5 12 COM 2
moire interne de 108 Mo (uniquement REBG ) ] —{Rs485 '3<>com3
Fonction statistiques (nombre total des commutations, L [Etat P4

commuations par gradin, commutations en charge)
Enregistreur d'éveénements (journal)

Fonctions de surveillance des transformateurs pour 1 2transformateurs de courant et 2 de tension
déterminer la température au point chaud et la durée de 2 Entrees analogiques mA, PT 100 (en option)
vie restante ainsi que pour la commande des vantil 3 Entrées binaires
teurs etdespompes & huile 4 Entrée pour position de gradin codée en fonction de
Fonction paraGramer pour I'affichage et 'automatis la résistance (en option)
tion de plusieursnises en paralléle poutix 5 Alimentation électrique
transformateurs maximum 6 Unité d'affichage et de traitement
14 (16) entrées binaires & programmation libre ; 28:{;1%?:;?22%5 (en option)
::t?(r’etleisolﬂnsE:)I:E:saaﬁlrgl?)r;i;nurzztﬁ;rll‘ab;ammation 9 Connexion EAN (2 x RS485 avec fonction répéteur)
libre 10 COM 1, RS232

o 11 COM 1S, RS232 (utilisable comme alternative a
Entrée directe PT 100 COM 1)
Entrée pour le potentiometre a gradin (résistance totale 12  com 2, RS232
RS Han m &t Hn 1m0 13 COM 3, RS485 (en option)
Régulation des transformateurs a 3 bobines 14 Signalisation d'état (Lif€ontact)
Régulation des transformateurdéphaseur
Régulation de bancs de transformateurs 1 5 6
Commande déancs de condensateurs — B B —
Surveillances de valeurs de seuil pour toutes lea-gra uP 7
deurs de mesure 2 LED || L~
4 valeurs de consigne a programmation libre —> 1 ram
Adaptation dynamique de la valeur de consigne en | |ELaN 8 <>
fonction de la charge (compensation Z, LDC) a ROM RS4B5 | >
Valeurs assignées de Ulgirogrammables — — Horloge 9 COM 1
Réalisation des taches de commande par programm 10 COM 1-S
tion libre (programmes de fond) 4 1 com2
Bus périphérique RS485 (COM3) pour modules d‘inte ) I 12 CoM3
face supplémentaires (ANB, BIND, convertisseur —{Eat P2
Modbus)
Détection de grandeurs de mesure externes (gaz dans ) )
I'huile, température d'enroulement, etc.) par la coram % Egﬂ‘é‘;g'zisr?;;edse tension
rls/:gzttl)c:;dlrecte avec les appareils de mesure via 3 Er_1trées ea_nalqgiques mA, PT 100 (en option)

i ) 4 Alimentation électrique

Toutes les valeurs mesurées (externes également) et 5 Unité d'affichage et de traitement
événements peuvent étre transmises via le systeme 6 Sorties binaires
d'automatisation 7 Sorties analogiques (aaption)
Logiciel WinREG (avec fesdules supplémentaires 8 Connexion £AN (2 x RS485, répeteur)
RegView, WinTM) pour le paramétrage, la prograanm 9 COM 1, RS232 - o
tion, l'affichage et I'archivage 10 ggm 1§S, RS232 (utilisable comme alternative a

*Les caractéristiques peuvent étre disponibles dans le-REG E COM 2, RS232

; COM 3, RS485 (en option)
ou le PAND ou bien dans les deux 13 Signalisation d'état (Life Contact)
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a-eberle )A

3.1 Mode régulateur

La valeur réelle et une valeur densigne fixe ou &
pendante de la charge sont comparées dans le

régulateur. Suivant I'écart de régulation, la compara | Alimentation | p O 2 &| Transf. indiff., inte

son fournit la grandeur de réglage au commutateur & | libre valles grad.

gradins du transformateur. Ses paramétres s'optim indifférents

sent selon la réponse temporelle da tension du Programme de{ p O 2 a | Transformateurs

réseau etautorisentune bonne qualité pouun petit secours en cas indiff., pas de grad.

Y2ZYONB RS YIyddzNba RS O2 fehréghde {2 Y @ indifférents pour les

(& ] N LINE INJ YY$3
REG D a-eberle 3 n us) A A )/

A: REG-D BT:1A: 38
Sates O | | Mode reaulat.  AUTO ‘E
<uU| O
ol | ege 1 0.1 5, [
mesure L] kL
> O
o FPosition ] E <IE]
- rlot
O 4 ﬂ
° -1@% g +18%|
o | ........... ﬁ]"*'-'l:ﬁ?'ii e

Mise en paralléle des transformateurs
Chaque régulateur peut, avec d'autres régulateurs de

f1 FLFEYAEES w9 Diged arpakallelNssdd dzt
10 transformateurs max. sans que des composants
supplémentairesie soient nécessaires.

Les transformateurs peuvent étre commandés de
plusieurs facons, différenciées dans le tableau 1 en
«fonctionnement parallele sufjeu de barres» et

« circuit parallele libre».

Le point essentiel esgu‘aucun composant supfl
mentaire n'est nécessaire toutes les dnctions
nécessaires au fonctionnement en paralléle étant
disponibles dans les régulateurs.

Conditions annexes

Cas de figure | Pro-

gramme
REGE u

nL aa

Service en
paralléle(plu-
sieurs)

Jue debarres

Transf. ident., inte
valles de graduation
ident. ou différents

dS) | Transf. a puissance
différente
intervalles de gradar

tion diff. ou ident.

ntL

Follower
maitre

Transf. identiques,
intervalles grad. ide-
tiques

Conditions annexes

Cas de figure | Pro-

gramme
REGE n

Tableau 1 Service eparalléle des transformateurs

3.2 Mode convertisseur

Les valeurs de toutes les grandeurs essentielles d'un
réseau triphasé fils équilibré ou nonsont calculées
et signalées a partir des valeurs d'analyse.

7 REG-D weveric A D
A:REG-D ar:158:53
Status 2 “Mode convertisseurs <
<U C
U= 26,38 kL <
>u| O [1A] I = &BA.88 A
1| O P = 19,22 MW <
o Q= T.22 MUAr
R 5 = 21.18 MUA
o cosf = B.94 <
o Cf = -ZB.8 % ind
—_— I#=inY = -285.21 A
) = Ep.bb Hz 4 rs

Grandeurs de Tension
mesuresur Courant ¢
I'affichage Puissance active P

Puissance réactive Q
Puissance apparente S
cos
Angle de déphasage
Courant réactif I*sin
Fréquence f
Courant réactif du circuit (a la
page 2 de l'affichage du conve
tisseur de mesure)

Toutes les valeurs mesurées ou calculées peuveni

transmises viain signal analogique ou via le systemnr
d'automatisation.

Systéme de régulation de tension REG'Sys
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We take care of it.

3.3 Mode enregistreur

L'évolutiondans le temps de deux valeurs de mesure
au maximumau choix,est représenté en continu sur
écran sus forme de diagramme linéaird.e pas
d'enregistrementest réglable. Outre les valeurs de
mesure, la position de gradin actuelle*, la valeur de
consigne*, la bande de tolérance* et ['état am
nuel/automatique* ainsi que’'theure et la date sont
mémorisés. Il est ainsi possible d'interroger a tout
moment par ex. la tension actuelle pour chaqué- p
riode et la position de gradin en corrélation avec le
temps. La durée de mémorisation moyenne pour la
tension et le gradin (1 canal) est d'environ se¢ s
maines.

Il est possible d'appeler les valeurs stockées par le
clavier ou le logiciel de commande WInREG avec le

module REGView.
(*présuppose I'enregistrement de la tension sur le canal 1)

7 REG-D aeperie A\
Status O ::UREG_D‘ I|-.__l = cIs Ei:?:
<u| O
>ul O ..'l:l ¥ E
= o - ’ RIglEx
|| EEl
N | =
anRDER
LA A
Créneaudt 14s, 1,5, 10, 30, min/division

Indépendamment du crénealékectionné dt (vitesse
d'avance), toutes les valeurs mesurées sont esregi
tréespar pagéglable (par défaut = 1 sFhaque valeur
par seconde représente la moyenne arithmétique de
10 valeurs mesuréesur 100 ms.

Ecrasement avec FIFO
(Hrstin Hrst out)

Comportement de la
mémoire

en cas de surd@rge
Durée de stockage
(tension plus gradin)

< 18,7 jourglans lepire des
cas
en moyenne > 1 mois

3.4 Mode statistiques

En mode statistiques, toutes lelsasculementsdu
commutateur a gradins sont enregistrées. Ors-di
tingue les commutations en charge des commutations
hors charge.

Un registre sous forme de tableau est établi ep-su
plément pour chaque gradin. Ces données permettent
le contréle des graduations exécutéeand un temps
donné et de la fréquence de sélection des gradins. Ces
informations servent a l'optimisation du réglage du
régulateur. Il est possible de sélectionner les valeurs
statistiques mémorisées par le clavier ou de leseapp
ler et imprimer avec WIinREG

’ REG-D aevarte A D |
A:REG-D 87281 26
S“"“: || |sTATISTIAUES
< O
> O
F3
— i1 ki ]
¢ + 1 pPade suivante
I?\um” A f;:gg] lEscHMENul Lo
ol e
LA

Paged
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a-eberle

3.5 Mode ParaGramer

Le ParaGramer est un instrument de détectioncaut
matique des circuits paralléles et de visualisation en
ligne des états de commutation.

La fonction optionnelle TM + évalua feneur en l-
midité de la cellulose et le risque de formation de
bulles.

Des ventilateurs a six graduations et deux pompes a
Le te‘rme P_araGramer € compose des deux mOtshuile contribuent au réglage de la température. Les
Pardléle et diggramme monophase. niveaux d'huile sont ainsi surveillés et les heures de
Le ParaGramereproduit la commutation de chaque service des ventilatesret de la pompe peuvent étre
transformateur selon une représentation monagh  guivies

sée. Cette fonction est activée en affectant a chaque
régulateur une reproduction compléte du comnaut

teur (position du disjoncteL_lr, QU sectionneur, des —@ REG-D a_ebe,,EA\@—
coupleurstransversad et longitudinauy de son tras-
formateur. AREG-D a7: 581 32
Les commutations de chaque régulateur en paralléle Status| O Trenen Saeie EI
permettent au systéme de détecte-r lesisesen para- <v . o0
lele des transformateurs sur les jeux de barrelse o Eé}“;_ ELID
systéme considére les barres omnibus accouplées en 221 | leooting |_|
transversal comme barres omnibus uniques.  — : level
7V REG-D wenee AT | o | | e—y ] =
o F5
€ *i burn rage
A:REG-T BE: 26128
Status | O -ﬂ
<u| O ! P | P 7 |?\UTOH A 1:;;'] [ESCHMENU]
sul o —2= | ' T F2
ST LY = ] EEE
As B: C:
o i I, S, Le régulateur peut étre équipé au choix d'un module
o s . PT100 ou d'une entrée mA pour saisir la température
ol T T Fs de I'huile.

— Trois emplacements sont disponibles au total. Il est
= — donc possible, en cas de besoin, de saigisiplrs
[auro[ & J[2t] [esc ] [meny] températures vid'entrée mA ou vida PT 100.
® H v | [ -« H > H < ] Les possibilités de combinaison sont indiquées dans le

groupe de caractéristiques k» des références de

Cette figure représente le fonctionnement des deux commande.

transformateurs A: et C: syeu de barres«3» et
l'alimentaion du transformateur B: sur lgeu de
barres« 4 ».

3.6 Module TMM de surveillance des
transformateurs

Le module de surveillance contréle les valeurs caract
ristiques élémentaires du transformateur. Outre les
statistiques de commutation de gradin, la tempér
ture de I'huile peut étre saisidvecla température de
I'huile outre les statistiques du commuer a ga-
dins, et a laide également du courant de
I'enroulement,il est possiblade déterminer la temp-
rature au point chaud selola CEI 60354 ou CEIl 60076
et de calculer la durée de vie restante du transfarm
teur.

Systéme de régulation de tension REGSys Page5



We take care of it.

3.7 Unité de surveillance PAID

L'unité de surveillance PAN est attribuée a un rég
lateur défini et peut étre raccordée au régulateur via
bus (ELAN).

@ PAN-D severe A D |
Service © TCi.Op © Fault TC (+]
Blocked © Phas Fail © FaultReg o©

<u1 o o Inhibit High ©
>U2 O o EMGY Stop ©
<<U3 O (¢} (+]
>>U4 O o (+]
RESET com1
TEST
e )®
)

Le paramétrage de l'unité de surveillance PBN'd-
fectue soit directement par l'interface de l'unité soit
par le clavier et I'écran du régulateur. En service-no
mal, l'unité PAND peut également fonctionner sans
connexion bus et donc comme unité de surveillance
supplémentaire complétement indépendante.

Page6
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a-eberle )A

4. Caractéristiques techniques Suppression mode | > 60 db / décade a partir de
série 10 Hz

*) Données valables pour REBGet PAND Capacité de u X pn Y! Sy LIS
charge

Directives et normeg$) Limited'erreur 0,5%

CEI 6100®-2 / EN 6100&5-2 8
CEI 6100®-4 / EN 6100&%-4

Y1..Y2 -20 mA...0...20 mA
CEI 6100®-5/ EN 61008-5 (en préparation) Y1 et Y2 programmables

Entrées de tension alternative @*) | Limite de modud- | £1,2'Y2

Plage de sortie

0 CEI 61014 /EN 6101a Les entrées peuvent étre coucircuitées ou non en
O CAN/CSA C22.2 NiD10.1:92 P \ , ; ,
permanence. L'ensemble des entrées est sépalé ga
U CEI 6025221/ EN 602582-1 vaniquement de tous les autres circuits
O CEI 61324 /EN 61326 ’
8 CEI 60529 //EN 60529 Sorties analogiques (AA) *)
CEI'60064 / EN 60068 Nombre voir les références de oo
O CEI 60688/ EN 60688 mande
0
0
0

Tension de mesure| 0 ... 160 V tion
Ue La valeur nominale peut étre Séparation gak- | optocoupleur
sélectionnée par le logiciel nique
Courbe Sinus Plage de charge n X w X y £ K
Plage de fréquence| 16...50....60...65 Hz Fraction alternée | <0,5% de Y2

: 2
Consommation ¢ U/ 100 W Les sorties peuvent étre couctrcuitées ou non en

propre permanence. L'ensemble des sorties est séparéagalv
Capacité de su 230V AC en permanence niquement de tous les autres circuits.
charge
7 7 -

Entrée de courant alternatif § uniquement REG SN s WS PR . .
D™ Nombre un maximum de trois
Courantde mesure| 1A/5A ginbtlr:es PT 100 est po
In (selegtp n par le materiel et Mode de raccordemen] raccordement a 3 fils

le logiciel)

Courant par la sonde | <8 mA

Courbe Sinus Sg r vani : I |
Plage de fréquence| 16...50....60...65 Hz cparation galvanique| optocoupieur
- , Compensation de inutile
Domaine de réglagg 0 ... In ... 2,1 In ~
- cébles
Consommation ¢ 0,5VA —
Comportement au linéaire
propre transfert
Capacité de su 10 A en permanence
charge 30 Apendant10 s Entrée de résistance (potentiométre a gradin,
100 A pendant1s WidMod)
500 A pendant 5 ms Nombre voir les références de
z : commande
Entrées analogiques (AE) * - — -
gd ( - )) vy Raccordement 3 fils, modifiable sur 4 fils
Nombre voir les références de oo —
mande Résistance totale de la| R1Y H 1K

chaine derésistance | R3Y Hn 1 K
Résistance des grading réglable

R1Y pXwMnn mk
R3Y pnXunnn
Nombre de gradins Xoy

Séparation galvanique | optocoupleur

Courant a travers la max. 25 mA

chaine de résistance

Plage d'entrée
Y1...Y2 -20 mA...0...20 mA

Y1 et Yrogrammables
Limite de modud- +1,2Y2

tion
Chute de tension | XL,5V
Séparation gab- optocoupleur

nique
Suppression mode | > 80 db Le dispositif de mesure dispose d'une détection de
commun rupture de fil

Systéme de régulation de tension REG'Sys Page7



We take care of it.

Entrées binaires (BE) *)

Caractéristique Dt en

trées E1 ... E8

Signaux de quo- en CA/CC

mande Wge 48V ...250 V,
Courbe admissible | rectangulaire, sinus
Niveau H X ny
Niveau L <10V

Fréquence de signauj CC, 40 ... 70 Hz
Impédancedentrée Imny 1 K

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées ga

Entrées binaires (BE) *)

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées ga
vaniguement les unes par
rapport aux autres.

Caractéristique D5en

trées E1 ... E16

Sighaux de guo-
mande Wge

en CA/CC
190V ... 250V,

Courbe admissible

rectangulaire, sinus

Niveau H

X MTcC =+

| Niveau L <88V
vaniguement les unes par Fréquence de signau| CC, 40 ... 70 Hz
rapport aux autres. Impédancedentrée (Mmny 1 K

CaractéristiqueD1- en

trées E9 ... E16

Signaux de quo- en CA/CC

mande Wge 10V..50V,
Courbe admissible | rectangulaire, sinus
Niveau H X M %
Niveau L <5V

Fréquence de signauj CC, 40 ... 70 Hz
Impédancedentrée [c 2y 1 K

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées ga
vaniquement les unes par
rapport aux autres.

Caractéristique D2 en

trées E1 ... E16

Signaux de quo- en CA/CC

mande Wge 48V ...250 V,
Courbe admissible | rectangulaire, sinus
Niveau H X ny
Niveau L <10V

Fréquence de signauj CC, 40 ... 70 Hz
Impédancedentrée Imny 1 K

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées Ga
vaniguement les unes par
rapport aux autres.

Caractéristique D3 en

trées E1 ... E16

Signaux de auo- enCA/CC

mande Wge 10V..50V,
Courbe admissible | rectangulaire, sinus
Niveau H X Mn o %
Niveau L <5V

Fréquence de signauj CC, 40 ... 70 Hz
Impédance d'entrée [c 2y 1 K

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées Ga
vaniguementes unes par
rapport aux autres.

Caractéristique D4 en

trées E1 ... E16

Signaux de auo- en CA/CC

mande Wge 80V..250V,
Courbe admissible | rectangulaire, sinus
Niveau H X yn
Niveau L <40V

Fréquence de signauj CC, 40 ... 70 Hz
Impédanced'entrée [mny 1 K

Séparation galvaniqu

optocoupleur; toutes les
entrées sont séparées ha
vaniguement les unes par

rapport aux autres.

ol
ol

A

Schéma déIJNA y OA LIS RQdzyS Sy NBS

Sorties binaires (BA) *)

Fréquence de ao-
mutation max.

XKL Hz

Séparation galvaniqu

séparées de tous les pate
tiels interne
a l'appareil

Charge des contacts

CA: 250V, 5 A (cos=1,0)
CA: 250 V, 3 A (cos=0,4)
Puissance de coupure may
1250 VA

CC 30V, 5Aohmique
CC 30V,35AL/R=7msg
CC 110V, 0.5 A ohmique
CC. 220V, 0.3 A ohmique
Puissance de coupure may
150 W

Courant d'appel

250V CA, 30V CC
10 A pendant max. 4s

Nombre de commu-
tion

%5-10 électrique

Surveillance des valeurs seuils *)

Valeurs seuils

programmables

Temps de réponse

programmables

Signalisation
d'alarmes

LED programmable

Pages
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a-eberle )A

Grandeurs de mesure *) | Compatibilité électromagnétique *)

Tensions TRMS Ui, Uz, U510 XK 86T H p Exigences CEM EN 61326L
Cqurant TRMS I, b, kO XK #6F H p mat. électr. classe A
Puissance active t o) n3p service continu, non su
Puissance réactive |v 0 0) n % p veillé, domaine industriel
Puissance apparente|{ 0 %) nXp et EN 61006-2
Facteur de puissancg cos 6 XX %) X p et 610006-4
Angle de déphasage| 0 X %) > p Emission parasite
Eo'urant réactif |¥ sin_o )}%)ZM Emissions électriques ¢ EN 61326 tableau 3
requence OMRO)NZ NP rayons EN 610065-4
_ Courants d'harro- EN 6100€B-2
Conditions deréférence *) | niques
Tempeérature de référence} 23°C £ 1 K Variations de tension €| EN 6100683
Grandeurs d'entrée Us=0..160V flicker
le=0...1A/0 ... 5A Résistance au brol
Fréquence np 11 Xcp | lage EN 61326 tableau Al et
Courbe sinus, fact. forme _ _ EN 61006-2
1,1107 Décharges électroat | CEI 61008-5
Chargeseul. pour caract. E91..E900) R =5V /Y2 + % tiques 6 kV / 8kV contact/air
Divers CEI 60688Partiel Champs électromagn | CEIl 6100@-3
tiques 80¢ 2000 MHz 10 V/m
O : Transitoire rapide CEIl 6100@-4 4 kV/2 kV
r lectr *
cu |te — |q ) | Surtensions transitoirey CEl 6100@-5 4 kV/2 kV
ass’e € pro e_c lon Sighaux guidés CEIl 6100d-6
Degré de pollution 2 HF 150 kHz 80 MHz 10 V
Catégorie de mesure IV/150V Champs magnétiques CEl 61003-8
I11 /300 V avec 100 A/m (50 Hz),
fréquences d'énergie | permanent 1000 A/m (50
Tensions de travail *) | techniques Hz), B
50 V 150 V 230 V Creux de tension CEIl 6100@-11
ELAN, entrée de | tension auxiliaire| _ 30%/20ms, 6006/1s
COM1 ... COM3 | tension, entrées binaires, Interruptions de ten- CEl 6100@-11
entrées analog., | entrée de | sorties de relais, sion 100%/5s
sorties analog. courant état Vibrations CEI 6100@-12,
entrées 10...50 V amotties Classe 3, 2,5 kV
‘Tensions de controle *) (ML eo]Eile]y! Tension de contréle / kV Circuits inverses*
Tension auxiliaire Un 2,3 COM, AA, AE
Tension auxiliaire Uy 2,3 BE, BA
Tension de mesure Ue 2,3 COM, AA, AE
Tension de mesure Ue 3,3 U,, BE, BA
Tension de mesure Ue 2,2 le
Courant de mesure le 2.3 COM, AA, AE
Courant de mesure le 3,3 U, BE, BA
Interfaces, COM COM 2,3 BE, BA
Sorties analogiques AA 2,3 BE, BA
Sorties analogiques AA 0,5 COM, AE
Entrées analogiques AE 2,3 BE, BA
Entrées analogiques AE 0,5 COM, AA
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We take care of it.

Désignation Tension de contrdle / kV Circuits inverses*
Entrées binaires BE 2,3 BE
Entrées binaires BE 2,3 BA
Sorties binaires BA 2,3 BA
* Les circuits inverses sont toujours connectés au potentiel du chassis Toutes les tensions de contréle sont des tensions

alternatives en kV d'une rhinute. Les COM sont testés réciproquement avec 0,5 kV.

Tensionauxiliaire *) |

Caractéristique HO HY/H11 H2
CA (interne) |Tp = X - -

CA - 85..28V -

CC - 88..280v|18...72
Puissance abg X WA |X YAHL -

CA X WAHD)

Puissance abg - X HEy| X Hp
CC X 0 (e
Fréquence 45 ... 400HZ 45...400HZ7 -
Microfusible T1250V | T1250V| T2 250V

Pour chaque caractéristique
RS

RSa OKdziSa

GSyarzy RS

de données ni dysfonctionnement.

Exigences environnementales *)

Plage de température

Fonction (boitier) -10°C ... +50C

Fonction(module enf- -10°C ... +60C

chable) -25°C ... +65C

Transport et entreposage

Froid sec CEI 6006&-1,
-10°C/16h

Chaleur séche CEI 6006&2-2,
+55°C /16 h

Chaleur humide CEI 60062-78

constante + 40°C/93% / 2 jours

Chaleur humide CEI 60062-30

cyclique 12+12 h ,6 cycles
+55°C / 93%

Chute libre CEIl 60062-31
hauteur de chute 100
mm, sans emballage

Vibration CEI 602521-1,
classe 1

Choc CEIl 602521-2,
classe 1

Sécurité contre les tra- CEB025521-3,

blements de terre classe 1

Affichage uniquement REG™

Organes d'affichage (LED)

Couleur| Nombre| Nombre a programmation libre
vert 1(2) -(-9)
jaune 5¢) 5(-)
rouge | 2 (17) 2 (6)

Valeurs entre () pour PAN, nombre sans LEDAM
NUEL/Auto et Local/Remote sur le RBG

Mémorisation *)

Firmware et Mémoire flash
données de

I'enregistreur

caractéristique S2| ., . A, < .14

Pirametres
RWI LILJ NB
données de cal
brage

N réa . r A A A
"EEPROMeérie avec ~ ° =~
des cycles d'écriture/lecture
X 000 k

données de
I'enregistreur
caractéristique S1

Autres données ef MRAM
sauvegarde dans la mémoire
flash possible

La batterie de secours sur ces appareils est umnitgre
utilisée pour tamponner I'horloge en temps réel si l'alimme

tation auxiliaire est éteint.

5. Constructionmécanique

Module enfichable *)

Plaque frontale

Plastique, RAL 7035 gris
sur support en aluminium

Hauteur 3 U (1325 mm)
Largeur 28 unités (142 mm)
Carte imprimée 160 mm x 100 mm
Poids X mZp 13
Degré de protection
P module enf- IP 00
chable
P connecteur a IP 00
ressorts
Montage selon DIN 41494 Partie 5
Connecteur DIN 41612

Ecran LCD 128 x 128 prenant en charge
les graphiques
Eclairage LED, coupure aprés 15 min
Pagel0 Systéme de régulation de tensi®REGSy¥
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a-eberle )A

5.1 Position des connecteurs a ae
teaux ou a ressorts

Les connecteurs a couteaux sont relas circuit m- ——
primé de l'appareil de maniére fixe. Les connecteurs a pll;::neer:;sm - ‘ ‘ ‘ ‘
ressorts doivent par conséquent étfixésa des pos Connecteur 2 1 5 3 4 5 6

tions definies dans le boitier ou le chassis. Chaque| (essorts

numéro d'empacement con§titue la réfé,re,nceie Support de n - B B - | n26
montage des supports de guidage et des €léments de| gyigage

raccordement sur la face arriere du chassis/boitier. Vis n | n+4 | n+8| n+1l | n+16 | n+25
9 unités 5u. u 4 u. 4 u. 9 unités 8 unités 4 u. 4 u
[) [} (o[ © [} ) 6] ) [} [} )
d b z d b z | l|d b z d b z d b z d b z d b z d b z d b z d b z
oz o mzn — LB A 0 mzn o mzn oz 0 mzm o nzn 0 nzn 0 mzn
[ I B ] onn 11 {({n 0 0omn omna [ I B | 0Omn [/ I | 0o 0onn
[ B B ] onn L B B ] 0omn omnan LI I | 0omn [N B | 0on 0omn
| B B | omnn 2 111 omn omn | B B | [1 B | 0nn 0nn 0onn
[ I B ] onn - L B | 0omn omnan [ B | (1 B | 0oman I B | onn
| B B | omn 1|/ B 0omn o mn | B B | oman 0Onn 0onn 0onn
P om E... oma omn [ ] i I | ona oma ona
| I B | 0onn 1 mén omn omna [ I B | (1 B | 0 wem [I B | 0onn
| B B | omn 7 0omn omn | B | [1 B 0 0onn
| B B | omnn — kﬂ 0omn omnan | B | [ B | Fﬂ 0Onn 0onn
"] oon _22| owu| [oww R ] 22' owa| [oww
| B B | omn 5— k4 0omn omn | B | oman I h‘ 0O 0onn
1na omn 2“‘I onu| (0w (I} I | = on | |oww
nnn omnn | kﬂ 0omn oma L B | [ B | k& 0onn 0onn
'R Ta _ssul owu| |oww P ] 3”' on | [oon
1 ona 0 msan | "2 0 owon| |0 mew 1o 0 wm l’z 0w [0 man
=) ® EES @ ) @ @ 5 @ @
6 5 4 3 2 1 6 5 3 2 1
Position des connecteurs a ressorts BBG Position des connecteurs a ressorts fFAN
22 =)
© [To] o™ (9] — ©w o] ™ N -~
O O O O O O O O &) 5]
<t
o
1]
T
15,24
4572 ‘ 40,64 20,32 | 20,32 ‘ 45,72 | 40,64 | 20,32 | 20,32‘ |
7,62 7,62
Position des connecteurs a couteaux BBEG Position des connecteurs a couteaux FAN
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5.2 Affectation des contacts pour
REGD

Connecteur a ressorts J(sorties binaires) \

Plushaut (2 paires de R1 | Pole | b2 | ContactNF| z2
contacts) pole | b4 | contactNO | z4
1 contact NF + 1lcontac
NO
Plus bas (2 paires de R2 | Pole | b8 | ContactNF| Z8
contacts) pble | b10 | contact NO | z10
1 NF + 1 contact NO
A programmation libre | R3 | Péle | bl4 | Contact NO| z14
A programmation libre | R4 | Poble | b16 | Contact NO| z16
A programmation libre | R5 | Péle | b20 | Contact NO| Z20
Manuel / automatique Pole b22 Automatique 722
(commutateur) Manuel b24
Pole b26 Contact | Z24
Etat NO/contact
NF
GND R6...R9 728
Sorties binaires (BA) | Contact NO R| b30 | Contact NO| Z30
4 relais R8
aprogrammation libre | contact NO R| b32 | Contact NO | 232
R9
Le contact d'état peut étre NO ou NF selon la carastéri
m tigue U. Une modification ultérieure est possible en
brasant un pont.

Connecteur a ressorts Zentrées binaires) caractési

tique D1

Plus haut El + b2 - z2
Plus bas E2 + b4 - z4
Mise a l'arrét E3 + b6 - z6
Commutation rapide E4 + b8 - z8
Manuel / automatique E5 + b10 - z10
Manuel E6 + b12 - z12
A programmation libre | E7 + b14 - z14
A programmation libre | E8 + b16 - z16
BCD 1 E9 + b24 - b32
BCD 2 E10 + b26 -

BCD 4 E11 + b28 -

BCD 8 E12 + b30 -

BCD 10 E13 + z24 - z32
BCD 20 El4 + 226 -

BCD E15 + z28 -

A programmation libre | E16 + z30 -

Connecteur a ressorts Zentrées binaires) caractési

tiquesD2...D5

Plus haut E1l + b2 - z2
Plus bas E2 + b4 - z4
Mise a l'arrét E3 + b6 - 76
Commutation rapide E4 + b8 - z8
Manuel / automatique E5 + b10 - 710
Manuel E6 + b12 - 712
A programmatioriibre E7 + b14 - z14
A programmation libre | E8 + b16 - z16
BCD 1 E9 + b18 - z18
BCD 2 E10 + b20 - z20
BCD 4 E1l1 + b22 - 722
BCD 8 E12 + b24 - 724
BCD 10 E13 + b26 - 726
BCD 20 E14 + b28 - 728
BCD E15 + b30 - z30
A programmation libre | E16 + b32 - z32

A I'exception des entrées E5 et E6, toutes les e
trées sont liborement programmables.
Les tableaux donnent un exemple d'affectation po

le connecteur a ressorts 2.
Connecteur a ressorts Jtension de mesure, tension
auxiliaire)

Sortie C@max. 5 W) +5V [ d2,b2,z2 GND | d4,b4,z4
Tension de mesure U] Ula 20 Ulb** 22
Tension de mesure U2a** 26 U2b 24
u2*

Tension auxiliaire L(+) | 28 ‘ NE) 30 | PE ‘ 32

* uniquement présent dans le cas des caractéristiques M2,
et M9

*x dans le cas de learactéristique M2 (ARON), la broche 26
étre reliée a la broche 22 en interne. Le raccordement e
tue alors comme suitL1 (broche 20), L2 (broche 22) et L&
(broche 24).

Connecteur a ressorts Aentrée pour courant &

ternatif)

Courant de magre k; sl 1 s2 2

Courant de mesuref sl 3 s2 4

*uniquement présent dans le cas des caractéristiques M2 ou M9
Les entrées de mesure de courant sont dotées de
connecteurs a couteaux et a ressorts provoquant u

court-circuit des conversiseurs decourant en cas de

débranchement de I'appareil. @-d. qu'une mise en couitircuit

externe n'est pas nécessaire.
tue du haut vers le bas (1 a 6). Sur le connecteur a

couteaux du REG, le contact avela désignation 6
se trouve en haut pour des raisons de conceptiora-@.. que le
connecteur a couteaux est nunaé du haut vers le bas de 6 a !
(gravure sur le connecteur a couteaux).

La numérotation du connecteur a ressorts 4 s'effe
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Connecteur a ressorts 5entrées binaires) caractési

Connecteur a ressorts 5(sorties binaires) caractéri

tique X25 tique X01
Aprogrammation libre E17 + b2 - z2 NF
A programmation libre | E18 + ba ] 24 Relais 14 o Pole b18 | Contact NO | z18
A programmation libre | contact | b20
A programmation libre E19 + b6 - z6 NE
A programmation libre | E20 + b8 - 28 Relais 15 Pole b22 | Contact NO | z22
A programmation liore | E21 + b10 - 710 A programmation libre | contact | b24
A programmation libre E22 + b12 - z12 NF
A programmation libre E23 + b14 ] 214 Relais 16 o Péle b26 | Contact NO | z26
A programmation libre | contact | b28
A programmation libre E24 + b16 - z16 NE
Aprogrammationlibre | E25 | + b24 - b32 Relais 17 Pole b30 | Contact NO | 230
A programmation libre | E26 + b26 - A programmation libre | contact | b32
A programmation libre E27 + b28 - NF
A programmation libre E28 + b30 - N N e
prog — Connecteur a ressorts 5systéme d'automatisation)
A programmation libre E29 + z24 - z32 caractéristique XW1
Aprogrammationlibre | E30 | + | 226 | - COML/RxD |d2 |COML/GND|b2 |COML/TXD |z2
Aprogrammationlibre | ES1 | + | 228 | - COML/CTS |d4 |COML/GND|b4 |COML/RTS |z4
Aprogrammationlibre | E32 | + | z30 | - COML/GND [ |COM1/GND| . [COML/GND |
Service/RxD* Service/GND? Service/TxD*
Qonnecteur a ressorts Sentrées binaires) caractési libre g |lbre b3 libre /8
tiquesX15,24,28,29 Service/CTS* Service/GND] Service/RTS*
A programmation libre | E17 + b2 - 22 CPU/PE d10 |CPU/PE |bl0 |CPU/PE z10
Aprogrammationlibre | E18 | + b4 - z4 VCC/+5V C(d12 |VCC/+5V C|bl2 |VCC/+5VC(z12
A programmatioribre El9 | + b6 - z6 GND/5V CC|d14 |[GND/5VC(Qbl4 |GND/5VCC|z14
A programmation libre E20 + b8 - z8 i
prog FO / Rx d16 libre . b16 FO/Tx 716
A programmation libre E21 + b10 - z10 GND
A programmation libre | E22 + b12 - 712 libre d18 | libre b18 | libre 218
Aprogrammation libre | E23 | + | bl4 | - 214 RS485/N (B)| 1, |libre boo |RS483P(A) | o
- RS485 /P (A)] RS4885ND* RS485 /N (B)1
A programmation libre E24 + b16 - z16
T RS485GND | d22 |RS485GND |b22 |RS485GND |z22
A programmation libre E25 + b18 - z18
. libre libre libre
Aprogrammation libre | E26 + b20 N 720 Modem/RxD* | 924 | Modem/DTRY P24 | Modem/mxp* | 224
A programmation libre E27 + b22 - z22 COM2 / PE W6 COM2 / PE b6 COM2 | PE o6
A programmation libre E28 + b24 - z24 Modem/CTS* Modem/DSR? Modem/RTS*
A programmation libre E29 + b26 - z26 libre d libre libre
.| d28 . | b28 .| 228
A programmation libre E30 + b28 - z28 Modem/GND Modem/RI Modem/DCD
A programmation liore E31 N b30 i 730 COM2/RxD |d30 |COM2/GND|b30 |COM2/TxD |z30
A programmation libre £32 + b32 i 732 COM2/CTS |d32 |COM2/GND|b32 |COM2/RTS |z32

*affectation différente en cas e Modbus (XZ23) et SpaBus (XZ22)

[i]

Connecteur a ressorts 5(sorties
tique X01

La communication entre UC RIBB?AND et le
module d'aubmatisations'effectue via l'interface

binaires) caractéri

Relais 10 Péle b2 Contact NO | z2 COM2.
A programmation libre Elc;ntact b4 La communication avec le systéme d'automatisation s'effectue
au choix via FP RS485 ou RS232 (COM1). Pour FO, un modt
Relais 11 Péle b6 Contact NO | z6 supplémentaire est requis.
A programmation libre | contact | b8 En cas de Modbus (XZ23) et Spabus (XZ22), la configuration
NF module de racordement du systéme d'automatisation s'effectt
Relais 12 Pole bl0 | Contact NO | z10 via l'interface de service du module de raccordement du syste
- d'automatisation. Ga-d. que cette derniere doit également étre
A programmatiorlibre | contact | b12 A4
cablée.
NF
Relais 13 Pdle bl4 | Contact NO | z14
A programmation libre | contact | b16
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Connecteur a ressorts fentrées/sorties anak- Connecteur a ressorts Zentrées binaires) caractési
giques; interfaces) tique D1

d2 |Canal ana- b2 |Canalana- |z2 Voyant de marche E1l + b2 - z2
libre glque 1 gique 2 + A programmation libre | E2 + b4 - z4
A programmation libre | E3 + b6 - 76
d4 | Canal ana- b4 |Canalana- |z4 —
DCF GND gique 1 gique 2- A programmation libre | E4 + b8 - z8
- A programmation libre | E5 + b10 - z10
DCE EA+ d6 |ELAN gauche [b6 |ELAN droite |z6 A programmation libre | E6 + b12 - z12
EA+ EA+ A programmation libre | E7 + b14 - z14
DCF EA d8 IIEEL:N gauche | b8 E'I;AN droite | z8 A programmation libre E8 + b16 - z16
- A programmation libre | E9 + b24 - b32
ELAN gauchq d10 | ELANjauche |b10 |ELAN droite |z10 —
GND E+ E+ A programmatiorlibre | E10 + b26 -
ELAN droite | d12 | ELAN gauche |b12 |ELAN droite |z12 A programmation libre | E11 + b28 -
GND E- E- A programmation libre | E12 + b30 -
d14 | Canal ana- bl4 |Canal ana- |z14 A programmation libre | E13 + z24 - z32
libre g+|que 3 gique 4+ A programmation libre | E14 + 726 -
A tion libi E15 + 28 -
COMAS d16 | Canal ana- b16 |Canal ana- |z16 A programma fon Ifbre E16 230
i i programmation libre + z -
XD _glque 3 gique 4
MZ 18 |li 18 | i 1 N . S o
g?s S dig |libre bl8 |libre 218 Connecteur a ressorts Zentrées binaires) caractést
tiguesD2...D5
COM1S d20 | COM2 TxD b20 |COM2RTS |z20
GND Voyant de marche E1l + b2 - z2
CoM1S d22 |COM2RxD  |b22 |COM2CTS |z22 A programmation libre | E2 |+ ba - z4
RxD A programmation libre | E3 + b6 - z6
COM1S d24 |COM2GND |b24 |libre 724 —
CTS A programmation libre | E4 + b8 - z8
d26 | Canal ana- b26 |Canal ana- |z26 A programmation libre | E5 + b10 - z10
libre gique 5 gique 6 + o
" Aprogrammation libre E6 + b12 - z12
d28 | Canal ana- b28 | Canal ana- |z28 A programmation libre E7 + b14 - z14
libre ique 5 ique 6
9 9 @9 A programmation libre | E8 + b16 - z16
libre d30 | COM3 Tx + b30 |COM3Rx+ |z30 A programmation libre | E9 + b18 - 718
COM3 GND | d32 | cCoM3 TX b32 | COM3 Rx 732 A programmation libre | E10 + b20 - z20
A programmation libre | E11 + b22 - 222
. A programmation libre | E12 + b24 - z24
5.3 Affectation des contacts pour
P AN'D A programmation libre | E13 + b26 - z26
A programmation libre | E14 + b28 - z28
Déclenchement Péle | b2 | Contact NO| z2 -
Disjoncteur R1 pole | b4 | contactNO | z4 A programmation libre | E16 + b32 - z32
ARRET D'URGENCE Péole | b8 | Contact NO| Z8
entrainementducm- | R2 | pole | bl0 | contactNO | z10 A partir de la version de firmwa22, toutes les
mutateur a gradins entrées tinaires du PAND sont librement progna-
Verrouillage limite R3 | Poéle | bl4 | Contact NO| z14 mables. Jusqu'a la version 2.21, I'entrée 1 est
supérieure affectée de maniere permanente a la fonction Voyant de marc
Verrouillage limite R4 | pole | bi6| Contact NO| z16 Les tableaux pour le connecteur a ressorts 2 montrent I'adfect
inférieure tion standard.
A programmation libre | R5 | Péle | b20 | Contact NO| Z20
A programmation libre | R6 | Podle | b26 | Contact NO| Z24
Pole b22
Etat Défaut b24 | Fonctionre- | z22
ment
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Connecteur a ressorts Jtension de mesure, tension

Connecteur a ressorts fentrées/sorties analogiques

auxiliaire) interfaces)
Sortie CC (max. 5W)| +5V | d2,b2,z2 GND | d4, b4, z4 d2 |Canal ana- b2 |Canal ana |z2
- libre gique 1 gique 2 +
Tension de mesure 1| Ula 20 Ulb** 22 +
Tension de mesure 2| U2a** 26 U2b 24 d4 | Canal ana- b4 |Canalana |z4
DCF GND ique 1 ique 2-
Tension awiaire | L(+) ‘ 28 | NO | 30 ‘ PE | 32 giqu giqu
ki dans le cas dia caractéristique M1, la broche 26 est reliée d6 |ELAN gauche |b6 |ELAN droite |z6
la broche 22 en interne. Le raccordement s'effectue alors DCF EA+ EA + EA +
comme suit L1 (broche 20), L2 (broche 22) et L3 (broche d8 |ELANgauche |b8 |ELAN droite |28
DCF EA
EA- EA-
Connecteur a ressorts Jsorties binaires) ‘ ELAN gauchq d10 | ELAN gauche |b10 | ELAN droite | 210
Défaut Pole b2 Contact NO | z2 GND E+ E+
commutateur a grading Contact | b4 ELAN droite | d12 | ELAN gauche |b12 | ELAN droite |z12
NE GND E- E-
Défaut Pole b6 Contact NO | z6 d14 | Canal ana- bl4 |Canal ana- |z14
régulateur Contact | b8 liore gique 3 gique 4 +
NF +
<U1 Pole b10 | Contact NO | z10 d16 | Canal ana- b16 | Canal ana- |z16
COM1S A 3 A 4
Contact | b12 TXD gique gique
NF -
SU2 Pole b1l4 | contact NO| z14 COM1S d18 |libre b18 | libre z18
Contact | b16 RTS
NF COM1S d20 | COM2 TxD b20 | COM2 RTS |z20
«U3 Pole b18 | Contact NO | z18 GND
Contact | b20 COM1S d22 | COM2 RxD b22 |COM2 CTS |z22
NE RxD
»U4 Péle b22 | ContactNO | z22 COM1S d24 | COM2 GND b24 |libre 724
Contact | b24 CTs
NF d26 |Canal ana- b26 |Canal ana- |z26
Commutation rapide | Pole b26 | Contact NO | z26 libre gique 5 gique 6 +
Contact | b28 +
NF d28 | Canal ana- b28 | Canal ana- |z28
A programmation libre | Péle b30 | Contact NO | z30 libre gique 5 gique 6
Contact | b32 -
NF libre d30 |[COM3Tx+ |b30 |COM3Rx+ |z30
COM3 GND | d32 |COM3 TX b32 | COM3 Rx z32
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We take care of it.

6. Diagrammes synoptiques

Diagramme synoptique REGn O NI OGSNR &G Alj dzS 5 wm
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